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D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna DM 00.00.00.- Wymagania og6lne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegolnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostana wykonane przy realizacji inwestycji:
,,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km S + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia cz¢§¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zaleceniu i wykonaniu Robot opisanych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.01.01. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
D.01.02.01. Usunigcie krzewow

D.02.01.01. Wykopy w gruncie kat. I — II1

D.03.01.02. Odmulenie przepustow pod koronq drogi

D.03.02.01. Wbudowanie scianek czolowych przepustow

D.03.02.01. Wbudowanie przepustow 7 HDPE pod zjazdami

D.04.02.01. Warstwa odsqczajqca

D.04.05.01. Podbudowa 7 kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D.05.03.01. Skropienie miedzywarstwowe nawierzchni bitumicznej

D.05.03.05. Nawierzchnia bitumiczna 7 betonu asfaltowego — warstwa wyrownawcza i wigiqca
D.05.03.06. Nawierzchnia bitumiczna 7 betonu asfaltowego — warstwa scieralna
D.06.03.01. Uzupetnienie poboczy pospotkq

D.07.05.02. Oznakowanie pionowe

1.3.2. ST opracowane zostaty na podstawie ,, Wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu”
ustalonych przez Generalnego Dyrektora Drog Publicznych Zarzadzeniem nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1.4.1  Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czg$¢ stanowiaca element konstrukcyjny lub techniczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel)

1.4.2 Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.



143 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44  Dziennik budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania robot, rejestrowanie dokonywanych odbiorow
robot, przekazywanie polecen i innej korspondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i
projektantem.

1.4.5 Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow

1.4.6 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu

1.4.7 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami i pasami dzielacymi jezdnig.

1.4.8 Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

1.4.9 Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.10 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11  Rejestr Obmiaréw — akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacymi do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Kierownika
Projektu.

1.4.12  Laboratorium - drogowe lub inne laboratoria badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materialdw oraz robét.

1.4.13  Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

1.4.14  Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.15 Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a). Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio  dziataniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b). Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa §cieralna a podbudowa  zapewniajaca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ichna  podbudowe.

¢). Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejace;j
nawierzchni.

d). Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e). Podbudowa zasadnicza — gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze
ona sktada¢ si¢ z jednej lub z dwoch warstw.

f). Podbudowa pomocnicza — dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawieraé warstwg mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g). Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

1.4.16 Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17  Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.18 Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.19  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwo§ciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.420 Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczania
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.421 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.22 Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.23  Polecenie Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika projektu,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.24 Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.



1.425 Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
potaczenia.

1.426  Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27 Przeszkoda naturalna — element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, rzeka itp.

1.4.28 Przetargowa Dokumentacja Projektowa — czg$§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.29 Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego (robot).

1.4.30  Slepy Kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.431 Zadanie budowlane — czgs$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiace odrebna catos¢ konstrukeyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Instrukcji dla Oferentow przekaze dla Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i wspoirzedne punktow
gtownych trasy oraz reperow. Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
ostatecznego odbioru robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa ktora przekaze Zamawiajacy Wykonawcy po podpisaniu umowy bgdzie sporzadzona w
jezyku polskim i zawiera¢ bedzie nastgpujace czesci:

Branza drogowa

Powyzsza Dokumentacja jest dostgpna dla Oferentow w okresie opracowywania ofert w siedzibie Zamawiajacego .
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sig konieczne uzupetnienie dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przekaze je
Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$¢ Roboét z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Kierownika
Projektu Wykonawcy stanowia cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé¢ ich waznosci.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opisu wymiaréw wazniejsze jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli musza by¢
jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i wptynie to na
nie zadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim organem zarzadzajacym droga oraz ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany prze
Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajace w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Kierownika Projektu.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy wykanczania robot Wykonawca bedzie: utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy bez wody
stojacej, podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajace ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na: lokalizacjg baz, warsztatow,
magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem
zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,
mozliwos¢ powstania pozaru

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Roboty beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwosci zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji



dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robdt,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Kierownika Projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej do dokonywania napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment
budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaptacie 1 sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzyte do Rob6t od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bgdzie utrzymywac¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédlo pozyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialow i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (czg$ci) materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetnia wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.



2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek Zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatow do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z ukopéw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu przy ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bgda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Kierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownika Projektu, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obregbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegodlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace
warunki:

Kierownik Projektu bedzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcey oraz producenta materialdéw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

Kierownik Projektu bgdzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na zuzycie
materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwos$¢ do Robot i byty dostepne do kontroli
przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obregbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialow w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bgdzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Kierownika
Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien



odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Roboét,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Kierownika Projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostang
przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow — sprzetu
na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkow i w
sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Kierownika Projektu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce
pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem oraz za jako$§¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji Robdt oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenia w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Kierownika Projektu.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu Robdt zostana,
jesli wymagac tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materiatdéw i Roboét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewniania jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierownikowi Projektu programu
zapewniania jako$ci, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Rob6t, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.

Program zapewniania jakos$ci bedzie zawierac:



a). czgs¢ ogolna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

- bhp:

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wihasnego lub
laboratorium , ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi
Projektu.

b). czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczania i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposdb i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6élnych elementéw Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiami.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozona jakos$¢
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robét z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Kierownik Projektu bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.
Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wpltynac ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badania.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore
budza watpliwo$¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Kierownika Projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez kierownika Projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie wyniki do
akceptacji Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewniania jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celow kontroli jakoS$ci i zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatdow u zrédet ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdow 1 Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Kierownik Projektu moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W
takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobieranie probek poniesione zostang przez
Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikaty na znak bezpieczenstwa, wykazujace, Ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Norma lub,
e  aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslona w pkt.1,

3. iktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materialow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg
Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
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Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym numerem i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegblnosci:
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
- datg uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonogramu Robo6t i Programu Zapewnienia Jakosci,
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegodlnych elementow Robot,
przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Kierownika Projektu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan i kto je przeprowadzal,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Kierownikowi
Projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajecia stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy Robot.
(2) Rejestr Obmiarow
Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow Robot.
Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do
Rejestru Obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne.
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jako$ci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w Programie
Zapewnienia Jako$ci. Dokumenty te stanowia zatacznik do odbioru koncowego robot. Winny by¢ one udostgpnione
na kazde zyczenie Kierownika Projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoly przekazania Terenu Budowy,
- protokoly z narad i ustalen,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru Robot,
korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika Projektu i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiarow.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Biedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czestotliwos$cia wymagana do celu miesigcznej ptatnosei na rzecz
Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawceg i Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialéw

Dhugosc i odlegtos¢ pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczane w m3
jak dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Kierownika
Projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji
technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajace w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Roboét, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do odbioru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
Rejestru Obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- Odbiory robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu - polegajacy na stwierdzeniu ilosci i jako$ci robot, ktdre w
dalszym procesie realizacji zanikaja lub ulegaja zakryciu.

- Odbidr czgsciowy robot - polegajacy na stwierdzeniu ilosci i jako$ci wykonanych czgsci Robot.

- Odbidr ostateczny robot - polegajacy na stwierdzeniu usunigcia wad wykrytych przy odbiorze koncowym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

- Odbior pogwarancyjny - polegajacy na ocenie wykonanych Robot z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na formalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Obmiaru Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru Robo6t dokonuje Kierownik Projektu.
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Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbior powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.
Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy robét.

Odbiodr czgsciowy Robdt polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Roboét dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbior ostateczny Robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzone przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem o tym fakcie Kierownika Projektu.

Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Kierownika Projektu zakonczenia Robot i1 przyjgcia dokumentdw, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania Robo6t z Dokumentacja Projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna sig z realizacja przyjetych w trakcie odbiorow Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych Robot w poszezegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwa ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjgtych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

a). Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu,

b). Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehiajace lub zamienne),

c). Recepty i ustalenia technologiczne,

d). Dziennik Budowy i Rejestr Obmiaroéw (oryginaly),

e). Wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

f). Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

g). Opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich zataczonych wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

h). Inne dokumenty wymagane przez Kierownika Projektu,

i). Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen.

7). Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu,

k). Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
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8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatym w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.3. ,,0dbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstawe ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczalttowe Roboét beda obejmowac:

Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami;

Warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na Teren
Budowy;

Wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami;

Koszty posrednie obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami;,

Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogolnych zwartych w Specyfikacji
Technicznej DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow (przejazddw) i organizacji ruchu obejmuje:

Opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Kierownikowi Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian
i uzgodnien wynikajacych z postgpu Robot.

Ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.

Optaty (dzierzawy) terenu.

Przygotowanie terenu.

Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowania i drenazu.
Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdoéw (przejazdéw) i organizacji ruchu obejmuje:

Oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel.

Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw (przejazdow) i organizacji ruchu obejmuje:

Usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania.
Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

nkhwn

No

Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Rob6t — Mniejsze Kontrakty, Bank Swiatowy, styczen
1995r.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994r. poz. 414)
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r. (Dz.U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. nr 30 poz. 163 z p6zniejszymi

zmianami).
Warunki Kontraktu.
Dane Kontraktowe.
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D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem wyznaczenia osi trasy i punktoéw wysokosciowych przy realizacji inwestyc;ji:

,,Budowa mostu przez rzeke¢ Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania (ST)

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych (ST)
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy i punktow wysokosciowych.
1.4. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania og6lne”, pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw

Warunki og6lne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne” pkt.2

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych sa:
e  stupki betonowe,
e pale i paliki drewniane,
® rury metalowe,
® bolce stalowe
badz inne materiaty akceptowane przez Kierownik Projektu.
Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pre¢tem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow
zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednicg 0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych
punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok
palikow osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.3.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysoko$ciowych

Do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
. teodolity,
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niwelatory,

tyczki,

laty,

tas§my,

lub inny sprzet akceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

4.1. Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5. Prace pomiarowe powinny

by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Kierownik Projektu dostarczy Wykonawcy materialty geodezyjne do wytyczenia w terenie punktow glownych osi
trasy,

skrzyzowan oraz punktéw wysokosciowych (repery robocze). W oparciu o materialy dostarczone przez Kierownika

Projektu, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegotowego

wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe;j.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w stosunku do projektowanych,
a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych projektu.

5.3. Robocze punkty wysokoSciowe

Robocze punkty wysokosciowe nalezy wyznaczy¢ co okoto 25 m. Punkty wysokosciowe nalezy wykonaé poza
granicami projektowanej budowli, a rzedne ich wyznaczy¢ z doktadno$cia do 0,5 cm.

5.4. Wyznaczenie nasypow i wykopow.

Wyznaczenie nasypéw i wykopoéw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz
krawedzi

przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.

Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta

powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoS$ci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.6.
Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych.

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:
¢ 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej
co 200 m na prostych,
¢ robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego odcinka,
¢ wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdza¢ tasma i szablonem z poziomica, co najmniej w 5
miejscach na kazdym kilometrze oraz miejscach budzacych watpliwosci.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punktéw wysokosciowych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane

zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary,

z zachowanymi tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow

i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjne, ktore Wykonawca przedktada

Kierownikowi Projektu.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostkowa obejmuje:

¢ sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokoSciowych,
¢ uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

¢ Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

¢ Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Warszawa 1979.

¢ Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

¢ Instrukcja techniczna G-2 Wysokoséciowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983

¢ Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGIK 1979

¢ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GUGIK 1983

¢ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne GUGIK 1983

¢ Ustawaz 17.05.1989r. ,,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30 poz.163 z

pdzniejszymi zmianami”
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D.01.02.01. USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
usunigciem drzew przy realizacji inwestycji:

»,Budowa mostu przez rzeke¢ Rokitnica wraz z dojazdami w ciggu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
* mechaniczne karczowanie drzew oraz uprzatnigcie terenu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST. DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.3
3.2. Sprzet stosowany do usunigcia drzew i krzewow
Do wykonania robot nalezy stosowac:
¢ pily mechaniczne,
spycharki,
rowniarki,

koparki podsigbierne lun karczowniki
badz inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu

* & o o

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4

4.2. Transport Scietych drzew, karpiny i galezi

Pnie $cigtych drzew, karpina i gatezie moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Usunigty materiat

z wycinki i karczowania stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego.
W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscia przesuwania sig.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.5
5.2. Usuniecie drzew i krzewow

Drzewa i krzewy znajdujace sig¢ w pasie robot ziemnych i przewidziane w Dokumentacji Projektowej do usunigcia,

nalezy $cia¢ 1 wykarczowacé przed rozpoczgciem robot z doktadnym usunigeiem korzeni.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypelione gruntem przydatnym do
budowy

nasypow i zaggszezone zgodnie z wymaganiami BN-72/8932-01.

Doty po wykarczowanych pniach w obrebie wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig

w nich wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.6
6.2. Kontroli prawidlowoSci usunigcia drzew i krzewow

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
¢ Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletno$ci usunigcia drzew i krzewow,
¢ wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest:
¢ 1 szt Scigtego drzewa,
¢ 1 szt. usunigtego pnia

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.9

9.1. Cena jednostki obmiarowej:

a) Cena 1 szt. Scigtego drzewa obejmuje:

¢ Sciecie drzewa ,
karczowanie pnia,
wywiezienie pnia, karpiny i galgzi na wskazane miejsce,
zasypanie dotéw po wykarczowaniu i zaggszczenie gruntu,
uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

* & o o
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b) Cena 1 ha usunigtych krzewdw obejmuje:

¢

* & o o

Sciecie krzewow,

usunigcie karpiny,

wywiezienie gatezi i karpiny na wskazane miejsce,
zasypanie dotéw po wykarczowaniu i zaggszczenie gruntu,
uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-III KAT.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych

z wykonaniem wykopow przy realizacji inwestycji :

,,Budowa mostu przez rzekg Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo — Witkowo
na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 df. 4543m”

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu rob6t ziemnych w wykopach i
obejmuja wykonanie robodt ziemnych poprzecznych, roboty ziemne z transportem, formowanie i zaggszczenie
nasypow oraz wywiezienie nadmiaru gruntu na odktad

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Wykop — budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usunigcia z niej gruntu.
1.3.2.  Gleboko$¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczona w osi wykopu.
1.3.3. Pozostale Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST. DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.
2.  MATERIALY.
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.3. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.3
3.4. Sprzet stosowany do wykonania wykopow w gruntach I-III kat.
Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
e  koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
koparko — spycharki,
koparko — tadowarki,
spycharki gasienicowe,
tadowarki,

réwniarki samojezdne,
lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4

4.2. Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp moga by¢ stosowane nastgpujace

srodki transportu:
e samochody skrzyniowe,
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e samochody samowytadowcze,

e ciagniki kotowe i gasienicowe,

e lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Wydajno$¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do wykonywania
wykopow.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.5
5.2. Charakterystyka gruntéw wystepujacych w wykopach.

Zgodnie z Dokumentacja Projektows i przeprowadzonymi badaniami w pasie robot ziemnych w wykopach wystepuja
nastgpujace rodzaje gruntow:

e piaski drobne, $rednie i grube oraz pospoiki,

e piaski gliniaste,

e piaski pylaste,

e gliny piaszczyste.
Grunty z te — z pominigciem humusu — b¢da mogly by¢ wbudowane w dolne warstwy nasypow ponizej warstwy
mrozoochronnej zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

5.3. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze — odtworzenie osi trasy i punktow wysokoSciowych, usunigcie drzew i krzewdw oraz
zdjecie

humusu nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja projektowa, ST D.01.01.01., ST D.01.02.01. i ST D.01.02.02. oraz

poleceniami Kierownika Projektu.

5.4. Odtworzenie pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w Dokumentacji
Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktdre zapewnia odprowadzenie wod opadowych poza
obszarem robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowiazek wykona¢ wykopy tak, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki
zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostana stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane

w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy przerwac i powiadomic¢ o tym fakcie
Kierownika Projektu, ktory podejmie decyzj¢ odnosnie kontynuowania robot.

5.5. Wykonanie wykopow.

5.5.1. Wykonanie wykopow z przewiezieniem gruntu do budowy nasypow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. Odspojenie i

transport gruntéw przewidzianych do budowy nasypoéw sa dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania

zapewniono prace sprzg¢tu gwarantujacego roztozenie i zaggszczenie gruntu.

Jezeli grunt jest zmarznigty, nie nalezy go odspaja¢ do glebokosci okoto 0,5 m powyzej projektowanych rzednych
robot

ziemnych.

5.5.2. Skarpy wykopow
Sposob wykonania skarp wykopow i skarp rowow powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a ich naprawa wynikajaca z nieprawidlowego ich wykonania — niezgodnego z
Dokumentacja Projektowa, obciaza Wykonawcg.
Pochylenie skarp wykopoéw oraz nierownosci powierzchni skarp nie powinny przekraczaé warto$ci
podanych w Dokumentacji Projektowej oraz ST D.02.01.01. pkt. 5.7.

5.6. Zageszczenie gruntow w wykopach

Zaggszczenie gruntu w wykopach — w podtozu nawierzchni, okreslane jest na podstawie wskaznika zaggszczenia (Is).
Wskaznik zaggszczenia Ig, wyznaczony na podstawie badan gestosci objgtosciowej szkieletu gruntu (Pd) wg BN-
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77/8931-12 na prébkach pobranych z podtoza wykopu oraz maksymalnej gestosci objgtosciowej (Pds) szkieletu
gruntu

okreslonej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-B-04481.

Wymagane warto$ci wskaznika zaggszczenia Is w podtozu wykopow, podano w tablicy Nr 1

Tablica 1 Wymagane warto$ci wskaznika zaggszczenia Is w wykopach (podtoze)

Minimalna warto$¢ Ig dla:
Strefa korpusu Inne drogi
dtoz i kraj . . .
(podtoza) Drogi krajowe (wojewddzkie, gminne)
Gorna warstwa podloza w wykopie o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot 1,00 0.97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w podtozu wykonanego wykopu nie maja wymaganego wskaznika zageszczenia I, to przed
utozeniem warstwy mrozoochronnej lub konstrukcji nawierzchni, podtoze nalezy dogescic.
Czestotliwo$é badan wskaznika Is min. jedno badanie na 500 m?.

5.7. Dokladno$é wykonanie wykopow.

Doktadno$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w przekrojach poprzecznych
podanych
w Dokumentacji Projektowej nie rzadziej niz co 200 m.
Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:
e wymiary wykopu w planie nie moga r6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz 10 cm a
krawedz dna wykopu nie powinna mie¢ wyraznych zataman,
® roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +2 cm i -3 cm,
e pochylenie skarp wykopu nie moze ro6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci
wyrazanej tangensem kata,
e maksymalna glgbokos¢ wklgénigcia na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekraczaé¢ 10 cm przy
pomiarze tata 3 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.3. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.6

6.4. Sprawdzenie wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na:
e sprawdzeniu zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa, ST 1 zaleceniami Kierownika Projektu
e sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z uwzglednieniem tolerancji okreslonych w pkt. 5.5.1., 5.5.2. 1
. ;;Zélwdzeniu wskaznikow zaggszczenia podloza gruntowego zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.

5.6. niniejszej ST.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.7

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest Im® (metr sze$cienny) wykonania robét w wykopach.

8. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli
wszystkie pomiary i badania , z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daly wyniki pozytywne.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.9

9.1. Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m’ wykonania wykopow obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad,

profilowanie dna wykopu, rowow i skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST,
zageszcezenie powierzchni wykopu do wielkos$ci podanej w ST,

przeprowadzenie badan laboratoryjnych,

wykonanie niezbgdnego odwodnienia na czas budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

3. PN-B-02481 Geotechnika. Technologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miary.

4. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.

5. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

6. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

7. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;.

8. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

9. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa.

10. PN-B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemianowego.

11. PN-B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu zelazowego.

12. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

13. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych.

14. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika no$nos$ci gruntu jako

podtoza
nawierzchni podatnych .

15. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

16. BN-88/8936-02 Drogi samochodowe. Odprowadzenie wod opadowych z drogi.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.

17. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczenie wskaznika filtracji gruntow sypkich

na

podstawie uziarnienia i porowatosci.
18. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robot drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP Warszawa 1989.
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D. 03.01.02. ODMULENIE PRZEPUSTOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa warunki i wymagania dotyczace prawidlowego wykonania, realizacji, kontroli i
odbioru prac konserwacyjnych pn.: ,,Budowa mostu przez rzekg Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi
powiatowej nr 3022W Gralewo — Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dt. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach wyszczegdlnionych w ppkt. 1.1. Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
odmulenia przepustu.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z Polskimi Normami, Warunkami technicznymi projektowania,
wykonania i odbioru rob6t w zakresie wykonywania konserwacji rowoéw (w budownictwie wodno-melioracyjnym).

2. ZAKRES ROBOT

2.1. Zakres robét objetych SST

Zakres prac konserwacyjnych objetych niniejsza SST dotyczy wykonania nastgpujacych czynnosci:
- regezne wykoszenie roslinnosci z dna i skarp ciekow,

- rgezne wygrabienie wykoszonej roslinnosci ze ztozeniem w kopki,

- rgczne usunigcie namuhu z istniejacych przepustow,

2.2. Ogélne wymagania objetych SST

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac, oraz ich zgodno$¢ z SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.
Przestrzeganie warunkéw technicznych pozwoli na spetnienie przez obiekty budowlane:

1) wymagan podstawowych okreslonych w ustawie Prawo budowlane, tj. w szczegolnosci:
a) bezpieczenstwa konstrukc;ji,
b) bezpieczenstwa pozarowego,
c) Dbezpieczenstwa uzytkowania,
d) ochrong $rodowiska oraz odpowiednich warunkow higienicznych i zdrowotnych,
e) ochrong przed hatasem i drganiami,
f) oszczgdno$¢ energii.
2) warunkdéw uzytkowania, zgodnie z przeznaczeniem, okreslonych w ustawie Prawo

budowlane, tj.:
a) utrzymanie wlasciwego stanu technicznego,
b) zapewnienie bezpieczenstwa i higieny pracy.
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2.3. Warunki gruntowo-wodne

Zakres projektowanych rozwigzan zwiazanych z warunkami gruntowo-wodnymi korygowa¢ w trakcie realizacji
w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, stosownie do warunkow rzeczywistych.

Nie przewiduje si¢ specjalnych rozwiazan odwodnienia wykopow przy wykonywaniu prac konserwacyjnych.
Konserwacje ciekow i rurociagéw nalezy wykonywac przy stanach niskich.

3.SPRZET

Sprzet stosowany do odmulania rowéw powinien zapewni¢ wysoka jako$¢ robdt. Lyzka powinna byé typu
skarpowka. Wykonawca przystepujacy do wykonania konserwacji rowdw, oczyszczenia przepustow winien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z maszyn i sprzg¢tu gwarantujacych wiasciwa jakos$¢ robot, tj. spelniajaca
wymagania SST.

Odmulenie przepustu nalezy wykonaé z uzyciem recznych narzedzi pracy.

4.WYKONANIE ROBOT
4.1. Wymagania ogélne wykonania prac konserwacyjnych

Wymagania ogoélne dotyczace prowadzenia prace konserwacyjne nalezy prowadzi¢ zgodnie technologia
wykonania robét. I etap wykosi¢ skarpy nastgpnie dno cieku, II etap wygrabienie skoszonej roslinnosci, I1I etap
wycigcie zakrzaczen i odtozy¢ przy skarpie rowu, IV etap odmulenie dna cieku.

4.2. Konserwacja ciekow

Konserwacja ciekow polega na:

- rgcznym oczyszcezeniu pobocza cieku z roslinnosci,

- recznym wykoszeniu roslinnosci ze skarp cieku,

- rgcznym wygrabieniu skoszonej ro§linnosci ze skarp na pobocze i ztozenie w kopki,
- recznym wykoszeniu roslinnosci z dna cieku,

- rgcznym wygrabieniu skoszonej ro§linnosci z dna na pobocze i ztozenie w kopki,

- zatadunku skoszonej roslinnosci na $rodki transportowe,

- odwiezieniu skoszonej ro$linno$ci w miejsce przeznaczenia,

- rgcznym oczyszezeniu przepustow w ciekach pod drogami.

Konserwacjg cieku nalezy rozpoczyna¢ od najnizszego punktu i prowadzi¢ w kierunku przeciwnym do nurtu
wody w cieku.

4.2.1. Koszenie roslinnosci

Koszenie roslinnosci na skarpach i w dnie cieku nalezy wykonywac rgcznie za pomoca rgcznej kosy tub kosiarki
spalinowej w kierunku przeciwnym do ruchu wody w cieku. Sciete pod woda rosliny, wyptywaja na powierzchnig
i splywaja w do6t z pradem wody, nalezy na biezaco wydobywac i sktada¢ na poboczu. Skoszong roslinnosé
nalezy wygrabi¢ na pobocze i sktada¢ w kopki. Po przesuszeniu skoszong ros§linno$¢ nalezy zatadowac na srodki
transportowe i odwiez¢ na kompostownie lub wskazane miejsce.
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422, Czyszczenie przepustow

Przepusty pod drogami przecinajacymi cieki powinny by¢ systematycznie czyszczone z namuldow, tak aby byt
zapewniony staty odptyw. Piasek i drobne namuly usuwa si¢ za pomoca lopaty na dlugim trzonku. Duze
zamulenia wymaga¢ moga przeptukiwania pompa wysokoci$nieniowa. Czyszczenie przepustow lub ich

przeptukiwanie powinno by¢ wykonywane po wykoszeniu rowu, a przed rozpoczgciem robot zwiazanych z
odmuleniem. Wydobyty urobek z czyszczenia przepustow nalezy rozplantowac na poboczu drogi.

5  KONTROLA JAKOS(I ROBOT
5.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i1 z
czgstotliwoscia okreslong w niniejszej STW 1 OR i zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Zakres kontroli

Kontrola wykonania robot konserwacyjnych polega¢ bedzie na sprawdzeniu glebokosci odmulenia oraz
spadkow dna, oczyszczonych przepustow jakosci wykoszenia i zgrabiania zgodnie z pkt. 4.2.1.

53. Kontrola wykonania prac konserwacyjnych

Kontrola prac konserwacyjnych polega na wizualnej ocenie kompletnosci, ilosci oraz jakosci wykonanych prac.
Dla sprawdzenia wykonanych spadkéw podtuznych zastosowaé przyrzady pomiarowe (Niwelator).

6. ODBIOR

Odbidr koncowy przeprowadza sig po zakonczeniu catosci robot na podstawie oceny kontroli wg niniejszej STT..
W przypadku pozytywnej oceny sporzadza si¢ protokoét odbioru koncowego. Roboty uznane przy odbiorze za
niezgodne z warunkami technicznymi nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtdrnego
odbioru.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i
przedstawi¢ do powtdérnego odbioru.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot polegaja na wykonaniu odmulenia do szerokos$ci dna oraz do rzednych
projektowych.

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostka obmiarowa jest 1 m odmulenia przepustu.
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8. PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Ogoblne wymagania

Ptatnos¢ koncowa po zakonczeniu odmulenia
8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena oczyszczenia przepustow obejmuje:

- prace przygotowawcze,

- wydobycie namulu z przewodu przepustu,

- przerzucenie namutu na pobocze cieku,

- rozplantowanie namutu,

- oczyszczenie pasow wzdhuz krawedzi ciekow,
uporzadkowanie terenu,

9.DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane,

J. Wotoszyn, W. Czamara, R. Eliasiewicz, J. Krezel: Regulacja rzeki i potokéw, Wroctaw 1994,
K. Dgbski: Regulacja rzek, Warszawa 1978,

W. Adamski, J. Gortat, W. Lesniak, A. Zbikowski: Male budownictwo wodne dla wsi, Arkady,
Warszawa 1986,

m  S. Roginski: Zarys melioracji rolnych, PWRIL, Warszawa 1971,
Katalogi techniczne i instrukcje montazowe producentow .
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D.03.02.01. PRZEPUSTY Z RUR PVC
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wbudowania przepustéw z rur PVC
w zwiazku z przebudowa drogi :

»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo — Witkowo na
odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wbudowanie
rur przepustow PVC o @ 30cm pod zjazdami

W zakres robot wchodzi:

- rozebranie konstrukcji nawierzchni,

- wykonanie wykopu,

- wykonanie tawy fundamentowej z pospo6iki o grubosci 15 cm,

- wbudowanie przepustu,

- zasypanie przepustu,

- umocnienie wlotow kamieniem polnym na zaprawie cementowo-piaskowe;j.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i SST
D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Przepust z rur ¢ 30cm, ¢ 40 cm, 6 50cm, 6 60 cm i 6 80cm z PVC.

Rury przepustu wykonane bgda z polietylenu o duzej gestosci , charakteryzujacego si¢ dobra odpornoscia na
roztwory nasycone NaCl i na oleje mineralne.

Na przepust nalezy zastosowac rury o klasie sztywnosci obwodowej SN 8 ( 8 kPa ).

Rury produkowane sa standardowo w 3-ch dtugosciach — 6 m, 7 m i 8 m. Na indywidualne zaméwienie mozna
uzyska¢ inne dtugos$ci. Podzial rur na odcinki transportowe pozostawia si¢ do decyzji Wykonawcy.

Na budowie odcinki rur mozna taczy¢ na dtugosci ztaczkami w postaci opasek zaciskowych. Sugeruje sig
wykorzystanie opasek dwudzielnych taczonych za pomoca srub stalowych.

2.2. Pospotka.

Pospoétka do wykonania tawy fundamentowej pod przepust powinna odpowiada¢ wymaganiom normy BN-
66/6774-01 "Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych".

3. SPRZET.

Do wykonania przepustu potrzebny bgdzie nastgpujacy sprzgt i narzgdzia pracy:
- dzwig4t,
- zageszczarki plytowe.
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4. TRANSPORT.
4.1. Transport i skladowanie rur przepustu.

Do transportu elementow przepustu wykorzystane moga by¢ samochody skrzyniowe lub dostawcze. Rury
przepustu, na czas transportu, powinny by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem sig, zeby ich nie uszkodzic.
Rury nie powinny by¢ przeciagane lecz przenoszone.

Rury i ztaczki powinny by¢ pakowane w zaleznosci od ilosci i ustalen pomigdzy dostawca i odbiorca.

Rury powinny by¢ sktadowane na ptaskim podtozu, w potozeniu poziomym na drewnianych podktadach,
maksymalnie do 3,50 m wysokosci, przektadane wktadkami drewnianymi i zabezpieczone przed przetaczaniem
zgodnie z zaleceniami producenta. Rury moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni przez okres max. 12
miesigcy od daty produkcji, bez zadnych zabezpieczen dodatkowych. Sktadowanie w okresie dluzszym niz 12
miesigcy wymaga zabezpieczenia wyrobow przed wptywem promieniowania ultrafioletowego. Zabrania si¢
przebywania z otwartym ogniem w poblizu sktadowania wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT.

Przepust uktadany bedzie w wykopie na fundamencie z pospdtki utozonej na gruncie rodzimym warstwa

o grubosci 15 cm i 20cm . Ziarna pospo6iki nie powinny przekracza¢ 20 mm. Pospotka nie powinna zawierac
zanieczyszczen. Warstwa podsypki z pospotki musi by¢ rowna i mie¢ spadek podtuzny zgodny z projektowanym
spadkiem dna przepustu.

Fundament nalezy zageszcza¢. Wymagany stopien zaggszczenia fundamentu z pospétki powinien wynosi¢ 0,97
wg Proctora. Natomiast ostatnie 5 cm grubos$ci fundamentu powinno by¢ na tyle luzne zeby fale rury mogly
osias¢ w podsypce.

Montaz przepustu nalezy wykonywac zgodnie z instrukcja montazu, ktora dostarczona bgdzie wykonawcy robot
przez producenta przy dostawie rur.
Montaz przepustu przeprowadzony powinien by¢ w osi docelowego utozenia, czyli w rowie odplywowym z
przepustu. Pierwsza czg¢$¢ przepustu nalezy wlozy¢ pod most, tak, zeby styk montazowy wypadt tuz poza
mostem, nast¢pnie dotozy¢ drugi odcinek i potaczy¢ je razem opaska zaciskowa. Nastgpnie catos$¢ rury, za
pomoca dzwigu i wciagarek, po prowadnicach z krawedziaka, weiagnac na docelowe miegjsce potozenia.
Na koncach rur nalezy wykonac §cigcia dostosowujace jej wyloty do nachylenia skarp nasypow i do kata
przecigcia osi przepustu z osia drogi.
Sposob wykonania zasypki koncow rury przepustu, poza istniejacym przepustem, podaje SST D.02.03.01.
Karbowane konstrukcje rur, jako konstrukcje sprezyste, moga zmieni¢ swoj ksztatt w trakcie montazu i
zaggszczania - jesli jest to wykonywane niepoprawnie.
W trakcie zasypywania konstrukcji moga wystapi¢ dwa rodzaje odksztalcen:

- wypigtrzenie - wywotlane przez parcie boczne od zaggszczonego gruntu,

- wyboczenie - wywotane przez niesymetryczne obciazenie konstrukcji naziomem lub zréznicowane

zaggszczenie naziomu na jednej ze stron przepustu.

Ogolna zasada mowi, ze dla konstrukcji tukowo-kotowych dopuszcza si¢ maksymalne przemieszczenia lub
ugigcia miejscowe rzg¢du 2 % maksymalnego wymiaru przekroju poprzecznego. Prosty sposob na kontrolg
odksztatcen polega na zawieszeniu pionu w kilku miejscach u korony konstrukeji i mierzeniu odlegtosci pionu
od dna konstrukcji porownujac je ze soba parami po obu stronach osi symetrii. Rozne wyniki pomiarow w
symetrycznych punktach moéwia o wypigtrzeniu konstrukc;ji.
Jesli nastapi wyboczenie na jedna ze stron, mozna temu zaradzi¢ poprzez nasypanie i zaggszczenie zasypki
jednostronnie, tzn. po stronie, na ktora nastapito wyboczenie. Jesli nastapi wypigtrzenie konstrukcji, wtedy
nalezy odsunac si¢ ze sprzgtem zaggszczajacym troche dalej od konstrukcji.
Jesli dziatania korygujace nie dajg efektu, lub jesli odksztatcenia przekraczaja zalecane granice wtedy nalezy
wymieni¢ czg$¢ lub catos¢ zasypki. O ile odksztatcenie nie byto nadmierne, konstrukcja rury odzyska swoj
uprzedni ksztalt po usunigciu zasypki.

Wloty i wyloty nalezy umocni¢ kamieniem polnym na zaprawie cementowo-piaskowej - powierzchnia wlotu
ok. 1 m2.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Kontrola fundamentu z pospolki.

Nalezy sprawdzi¢ grubos¢ fundamentu i wskaznik zaggszczenia, ktory nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wg
Proctora.

6.2. Kontrola konstrukeji przepustu.

W trakcie wykonywania robot nalezy kontrolowac:

- zgodno$¢ parametréw na deklaracji zgodno$ci z wymaganiami AT IBDiM,
- przygotowanie podtoza pod ulozenie przepustu,

- wyboczenie i wypigtrzenie konstrukcji przepustu.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa robot jest 1 m wbudowania przepustu.
8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych robot zgodnie z postanowieniami zawartymi w SST
D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne". w zakresie zasad odbioru robdt ulegajacych zakryciu, na podstawie
ogledzin wizualnych i analizy wynikow badan i pomiarow.

Jesli w wyniku odbioru stwierdzone zostana niezgodnosci z dokumentacja projektowa lub SST roboty wadliwie
wykonane nalezy poprawi¢ na koszt wykonawcy i powtornie zgtosi¢ do odbioru.

9. PLATNOSC.

Ilo$¢ zakonczonych i odebranych robdt zostanie zaptacona wg ceny jednostkowej za jednostke wykonania
przepustu obejmujaca swoim zakresem:

- zakup i sprowadzenie konstrukcji przepustu,
- rozebranie nawierzchni,

- wykonanie wykopu,

- wykonanie fundamentu z pospoiki,

- wbudowanie przepustu za pomoca zurawia,
- zasypanie przepustu,

- umocnienie wlotow,

- niezbedne prace pomiarowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

. Wytyczne do projektowania i wykonywania przepustoéw z rur typu DV/AROT-OPTIMA.

. PN-85/S-10030. Obiekty mostowe. Obciazenia.

. PN-83/N-03010. Statyczna kontrola jako$ci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-10/97. Sprawdzenie wygladu powierzchni rur.

. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-11/97. Sprawdzenie wymiaréw rur.

. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-12/97. Sprawdzenie grubosci $cian rur pomigdzy

karbami.

7. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-13/97. Oznaczenie sztywnosci przy deformacji
rury.

8. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-14/97. Oznaczenie odpornosci na przebicie.

9. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-15/97. Oznaczenie wytrzymatosci na deformacje
srednicy wewngtrznej rury.

10. Procedura Badawcza IBDiM nr PB-TW-16/97. Klasyfikacja odporno$ci chemicznej rur

plastikowych.
11. IDM-TO-IZJ 4.10.3/13. Instrukcja oznaczania klasy palno$ci wg testu UL-94.

AN N DW=
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D.04.02.01. WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonanie i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem
warstwy odsaczajacej grubosci 10cm na poszerzeniach pod konstrukcj¢ nawierzchni przy realizacji inwestycji:
»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu warstwy odsaczajacej z piasku
grubosci 10 cm na poszerzeniu po zggszczeniu.

1.5. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji s zgodne z normami podstawowymi, normami zwiazanymi,
wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST DM 00.00.00.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw

Warunki og6lne stosowania materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00.
,, Wymagania ogolne” pkt.2.

2.2, Kruszywo

Do wykonania warstwy odsaczajacej nalezy uzy¢ kruszywo naturalne (piasek), spetniajace nastgpujace
wymagania:
a) wodoprzepuszczalno$¢ — warto$¢ wspolczynnika ,,k”” powinna by¢ wigksza od 8 m/dobg:
b) zaggszczalno$¢ — uzyte kruszywo powinno mie¢ wskaznik réznoziarnistosci:
dso
U= >5
dio
gdzie:
deo — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa
dyo— wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa

c) szczelnosé — okreslona zaleznoscia:

DIS
------- <5
dss
gdzie:
D;s — wymiar sita, przez ktdore przechodzi 15% ziarn kruszywa w warstwie

mrozoochronne;j
dss — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza

d) wskaznik no$nosci po 4 dobach nasycenia woda W,,s (CBR) > 15%
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2.2. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robdt powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze
w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.3. Woda

Do zaggszczenia warstwy odcinajacej nalezy stosowa¢ wodg bez szkodliwych zanieczyszczen.

2.4. Zrodla poboru materialow

Zrédta poboru materialéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem
robdt. Nie pdzniej niz 14 dni przed rozpoczegciem robot, Wykonawca powinien dostarczy¢ Kierownikowi
Projektu wyniki badan i reprezentatywne probki materiatow. Wyniki badan laboratoryjnych powinny
obejmowac wilasciwosci okreslone w pkt. 2.2..

Kruszywa moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Kierownika Projektu.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 3.

3.2. Rodzaje sprzetu

Do ulozenia warstwy nalezy stosowaé rowniarki samojezdne, spycharki uniwersalne z ukosnie nastawionym
lemieszem lub inny sprzet zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Do zaggszczenia nalezy uzy¢ walcow gladkich, wibracyjnych i ogumionych , ptyt wibracyjnych lub ubijakow
mechanicznych oraz ewentualnie innego sprzgtu zapewniajacego uzyskanie w kazdym miejscu wymaganego
zaggszczenia. Sprzgt powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa na budowe

Nalezycie wymieszane kruszywo o wilgotnosci optymalnej nalezy dostarczy¢ na budowe w warunkach
zabezpieczajacych je przed segregacja. Srodki transportu powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika
Projektu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” pkt.5

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w D-04.01.01 ,, Profilowanie i zaggszczanie
podtoza”.

Warstwa odsaczajacej powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentacja
projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciagnigcie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robot
w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.
5.3. Rozscielenie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ roztozone warstwa o jednakowej grubosci w sposob zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych.

5.4. Zageszczenie kruszyw

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania przez walowanie. Walowanie
powinno postgpowac stopniowo od dolnej do gérnej krawedzi warstwy.

Zaggszczenie nalezy prowadzi¢ do osiagnigcia wartosci podanej w pkt. 6.3.4. niniejszej ST.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora (PN-B-04481 metoda I lub II). Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna
by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

5.5. Utrzymanie warstwy

Warstwa odsaczajacej po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymana w dobrym
stanie. Koszty naprawy sa objete cena jednostkowa 1 m” warstwy. Koszty napraw wyniktych z niewlasciwego
utrzymania warstwy obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wbudowania, a wyniki przedstawi¢ Kierownikowi Projektu do akceptacji. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt. 2.2. niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z roztozonej warstwy przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

W przypadku zmiany zrodta poboru materialow w czasie robot, badania nalezy przeprowadzi¢ w zakresie jak
w pkt. 2.2. niniejszej ST.

6.3.2. Wilgotno$¢ kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa kontroluje si¢ po jego roztozeniu, bezposrednio przed przystapieniem do zaggszczania.
Dopuszczalne roznice od wilgotnosci optymalnej jak w pkt. 5.4. niniejszej ST.

6.3.3. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zageszczeniu. Grubo$¢ warstwy powinna by¢
zgodna z Dokumentacja Projektowa. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstwy nie powinny
przekracza¢ * 10%.

6.3.4. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia musi posiada¢ wartos¢ > 1,03.
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6.3.5. Spadek poprzeczny
Spadek poprzeczny wykonanej warstwy powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa z tolerancja £ 0,5
6.3.6. Rzedne wysokoSciowe

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Dopuszczalne odchylki nie powinny
by¢ wigksze niz +1 cm i -3 cm.

6.3.7. Pomiar rownosci

Pomiar rowno$ci wykonanej warstwy nalezy przeprowadzi¢ przy pomocy 4 metrowej taty. Dopuszczalna
tolerancja wynosi 2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Odbior przeprowadzany jest przez Kierownika Projektu na podstawie wynikéw pomiaréw Wykonawcy

z biezacej kontroli robdt, ewentualnie uzupetniajacych pomiaréw oraz ogledzin wykonanej warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu ustali zakres robot poprawkowych, ktore Wykonawca
zrealizuje na wilasny koszt w terminie uzgodnionym z Kierownikiem Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za 1 m* wykonanej i odebranej warstwy odsaczajacej o przyjetej grubosci wedtug ceny jednostkowej.
Cena jednostkowa obejmuje:
® prace pomiarowe,
przeprowadzenie badan laboratoryjnych materiatow,
zakup kruszywa,
dostarczenie i roztozenie materialdow na uprzednio przygotowanym podtozu,
wyrownanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszcezenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan wykonanej warstwy,
utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw.
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
4. PN-B-04492 Grunty budowlane. Badania wtasciwosci fizycznych.
Oznaczenie wskaznika wodoprzepuszczalnos$ci.
5. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnos$ci biernej.
6. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
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13.
14.
15.

16.
17.

18.

19.
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i badania przy odbiorze.

BN-77/8931-01
BN-77/8931-12
BN-72/8932-01

. PN-B-06714/00
. PN-B-06714/01
. PN-B-06714/12

PN-B-06714/15
PN-B-06714/17
PN-B-06714/26

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Kruszywa mineralne. Badania postanowienia ogdlne.

Kruszywa mineralne. Badania. Podziat nazwy i okreslenia badan.

Kruszywa mineralne. Badania Oznaczenie zwarto$ci
zanieczyszczen obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu ziarnowego.

Kruszywa mineralne. Oznaczenie wilgotnosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci

zanieczyszczen organicznych.

PN-B/11111
PN-B/11113

Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek.

BN-75/8931-03

Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw dla celow

drogowych i lotniskowych.

BN-68/8931-04
lata.

Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i
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D.04.05.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie grubosci 20 cm przy realizacji inwestycji:
,»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543 m”

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, warstwa o grubo$ci 20 cm, na poszerzeniach
drogi.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu kruszywa o
wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.

Pozostale okreslenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi polskimi normami
i SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogédlne wymagania dotyczace robét.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow.

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne”, pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, wg PN-EN 13285, powinna by¢ wykonana z
kruszywa tamanego, uzyskanego w wyniku przekruszenia surowca skalnego. Kruszywo powinno by¢
jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow.

2.3.1.  Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona w PN-EN933-1 , powinna odpowiada¢ wymaganiom normy

PN-EN 13285, dla kruszywa o uziarnieniu 0/31,5.

Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciagta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac¢ 2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.3.2.

Wiasciwosci kruszywa.

- 40 -

Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwiazanych do ulepszonego podtoza i warstw podbudowy.

Rozdzial w
PN-EN
13242: 2004

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych pr

ych do

ia w warstwie:

ulepszonego
podioza

podbudowy pomocniczej
nawierzchni drogi obcigzonej
ruchem

zasadniczej

podbudowy
nawierzchni drogi obciazonej
ruchem

—_—

KRI-KR2 |

KR3-KR6

KRI1-KR2

41-42

Zestaw sit #

KER1-KR6
0, 063;

0,5:1:2:4:5.6:8; 11.2: 16,224,315,

KR3-KR6
45; 63 1 90 (zestaw podstawowy plus zestaw 1)

nawierzchni z
tm:nywl
niezwijzanego
g
ruchem

—_—
KRI1-KR2

Odniesienie do
tablicy w PN-
EN 13242:2004

Wszystkie

frakcje dozwolone

Tabl. 1

43.1

Uziamnienic wg
PN-EN 933-1

GB020,
Gyi0.
GAT5

G815,
G:85,
G,85

Ge8S/15,
Gy85,
G,85

G800,
80,
Gp75

G80/20,
GpBO,
Ga75

Gc8020,
Ge80,
GAT5

Tabl. 2

432

Ogéine granice i
tolerancje

kruszywa grubego
sitach

na
podrednich wg PN-
EN 9331

GTeNR

GTeNR

GTeNR

GT-20/15

GTc20/15

GT 20115

Tabl.3

433

Tolerancje
Lypowsge
uziamniena
kruszywa drobnego
ilkmuszywa o
ciaghym
uziamieniv wg PN-
EN 933-1

GTeNR,

GTANR,
GT,NR

GTANR,
GT,NR

GTpl0,
GT.20

GTy10,
GT,20

GTy10,
GT,20

Tabl. 4

44

Kszmah kruszywa
grubego- wg PN-
EN 9334

2) maksymalne
wartoéci wskaznika

Loelrnd

Flxe

Flys

Fhgp

Flsa

Flw

Flg

Tabl.5.

lub b) maksymaine
wartosct wskaimka
ksztatw

She

Slym

Sl

L1

Tabl. 6.

45

Katcgorie
procentowvch
zawartodci ziaren o

powierzchni
przekruszonej lub
lamanych oraz
i Howici
zaokraglonych w
ie grubym
wg PN-EN 933-5

Cwm

Cim

Chm

Con

G

Tabl 7.

4.6

Zawartosé pytow
wg PN-EN 933-1
2 w

J/S——

ek

Soettuemns

Soiswsna

Tabl. 8

[ SE—

o

fnuu-wm

Tabl. 8

47

Wiaéciwodi niebadana pa pojed

ynczych frakcjach, a tylko w

nkach wg wymagan p.

22-24

52

LAy

LAg

LA

-y

Tabl 9

53

scieranie kruszywa
grubego wg PN-
EN 1097-1

MpeDeklarowana

MpeDeklarowana

MpgDeklarowana

MpeDeklarowana

MpgDeldarowana

Tabl. 11

54

Gestosé wg PN-EN
1097-6:2001,
tozdzial 7, 8 albo 9

Dekl

Deldarowana

Deldarowans

Deklarowana

5.5

N wg
PN-EN 1097-
6:2001, rozdzial 7.

8 albo 9 (w

W.NR
WA, 2™

WoNR

Wa,2

WaNR
WA 2"

W NR
WiAy2™™

WenNR
Wa2™

W..NR
WAg2™
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zalernosci od
frakeji)

Siaczany
kwzsie w?;:::m Al ASiin ASun ASun ASin ASm Tabl, 12

1744-1

62

Cafkowita
63 zawartodd siarki S Sup Swm. S Sow Sain Tabl, 13
wi PN-EN 17441

Stalobt sbiptosci
zuzla _

64.2.1 ;;"’E‘;fﬁﬁ_" wE A Vs v V ¥ v Tabl. 14
1:1998. roxdial
19.3

Rozpad
krzermianowy w
gk

65422 |wiclkopiecowym Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozgadu
kawalkowym wg
PN-EN 1744-
1:1998. p.19.1

Rozpad telazawy

wdugla
WiKOpl-EoN Yo du | Brak Brak oz, Hrak Brak rozpadu

6423 vl ot Erak rozpadu Brak rozpa rozpadu padu rozpadu

PN-EN 1744

1:1998, p.19.2

Skhadniks
rozpuszezalng w Biuk substanci stkodiiwsch w stesunku do srodowiska wg vdigberych prespiséw
wodzie wg PN-EN
1744-3

644 Zamcczyszcienia Brak zadnych cial obeyeh takich jak drewno. szklo 3 plastik, mogacych pogorszye wyrdh koficowy

Zgorzc slonecng
SR el [ SR SBLs SBu sBy, sBu Shes

L087-2

: - skate magmowe | | - skaly mag 1 |- skaly mag i |- skab magmows i
Meom oié - thatly m{m‘;"' pracobrazune: F4 | pricobratone. F¢ | praecbrazone: F4 .Mf‘:nm Fd
oodporm procobrazone; 2 P : d - skak asadaowe « thalv asadawe:
na frakei kruszywa |- skais acadowe: P10 | et asadons: |- oal o Fi0 Fe Tabl. 18
8/16 wg PN-EN ‘m“‘“ﬂ - knaszywe - brusnwa £ - kruszywa 2 -mut
1367-1 "r}ﬂm‘:'. Fo recvilingu: FID recyklingw. FI0 recyklingw FI10 recyklingw: F10
(F25*%%) (f}jllj (F25*%) (F25"") (F257%)

733

Zalacznik C | Skiad materialowy dekdarowany deklarowany deklarowany deklarowany dekdarowany deklarowany

Zalacznik C. Wiekszosé substancji niebezpiecznych okredlonych w dyrektywic Rady T6/T69/EWG zazwyczaj nie wystepujs w mdhr.h I:ruszyvn
jt | oachy pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw yeh i odpadowych nalezy badaé 7y zawartosé substancji
C34 kows niebezpiecznych nie przekracza wartodci dopuszczalnych wg odrgbnych przepisow

' Lacrna zawartodé pylow w mieszance powinna sig miescic w sﬁ:}ny:h kizywych granicznych wg p. 22.4;,2.2.5: 24.5: 2.5.4

“ Pod warunkiem, gdy zawartoéé w mieszance nie prrekracza m ) o

" Do warstw podh::i’;w zasadniczych na drogach obciazonych ruchem KRS-KR6 dopuszcza sig jedynie kruszywa charakteryzujgce sic odpornodcia na rozdrabnianic LA3S
****| w przypadku gdy wymaganie nie jest spelnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpomost.

T
-

2.4. Woda.

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych szkodliwie na
mieszanke kruszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zageszczenie mieszanki niezwiazane;.

2.5. Zrédla poboru materialow.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zroédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez

Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wyniki
badan laboratoryjnych tacznie z projektowana krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania podbudowy.
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Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg,
- réwniarki lub uktadarki do uktadania mieszanki,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne,
- zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 4.

4.2. Transport kruszywa.

Do transportu i wytadunku mieszanki nalezy uzy¢ samochodow samowytadowczych lub ciagnikow kotowych z
przyczepami samowytadowczymi. Kruszywo w czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem,
rozsegregowaniem sig¢, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Kruszywo drobne nalezy zabezpieczyé przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.

Ogolne wymagania wykonania robot podano D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza.

Podtoze pod warstwe podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowié¢ bgdzie grunt
nasypowy.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu, zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia,

i wilgotnosci optymalnej, nalezy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do warstw podbudowy-pomocniczej
o
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5.4. Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki.
W gotowym korycie, na warstwie odsaczajacej z pospoiki, nalezy rozktada¢ mieszanke kruszywa

w jednej warstwie o grubosci 25¢cm po zaggszczeniu. Roztozong warstwe mieszanki nalezy doprowadzi¢ do
przewidzianego spadku poprzecznego i podtuznego zgodnie z dokumentacja projektowa oraz doprowadzi¢ do
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wilgotnos$ci optymalnej i zaggsci¢ walcami. W miejscach trudnodostepnych nalezy do zaggszczania uzy¢
zageszczarki ptytowe wibracyjne lub ubijaki. Wilgotno$¢ mieszanki w czasie zaggszczania powinna odpowiadac
optymalnej. Material nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okres$lona iloscia wody i rOwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki jest
wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia mieszanki w nawierzchni nie powinien by¢ mniejszy niz I = 1,00.

5.5. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni, powinna by¢ utrzymywana

w dobrym stanie. Jezeli wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda nadzoru, gotowa podbudoweg do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch, na
swoj koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystapieniem do robot wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatu. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wlasciwosci wymienione w pkt 2 niniejszej SST.
Wymagania wobec jednorodno$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowana przez
producenta warto$cia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera

nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki
po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

_ Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartocig (S)
Mlcsmnka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
jmezwigzana 1 0, [ 1 | 2 | 4 [56) 8 | 112 | 16 | 224 | 315
oBLs |45 |45 |47 (28| - [a8] - |s8] |
0/45 +5 | £5 | #7 [ - |£8) - | #8 [ - | +8
0/63 - las |as | x7] - |a8] - +8 £8
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6.3. Badania w czasie robot.
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Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych do ulepszonego podtoza, warstw podbudowy i nawierzchni.

Wymagania wobec mieszanek niezwiszanych przeznaczonych do zastosowania w warstwie:
Rozdziat : Odiatactiute 3o
w PN- nawierzchni z tablicy w PN-
EN Wiadciwoié ulepszonego podbodowy pomocnknj podbudowy :mdnlmj kruszywa EN 13285
podioia wierzchni m nawierzchni drogi obcigzone) niezwigzaneg
ruchem obci rochem
KRI1-KR6 KRI1-KR2 ] KRS—K.RG KR1-KR2 I KRI-KR6 ER1-ER2
glsﬁ %:Zt?.‘.li /8 V1 1.2; OV16;
431 |Uziarnieme mieszanek OLS. 0/4S. O/31,5: 0/45; /63 031.5; (V45; 0/63 031,5; 0/45™; 063" Tabl.4
w63
Maksymalna zawarto$é pybow:
432 |kaegoria UF UF.s UFu UFs UFis Tabl 2
Minimalna zawartos< pylow.
432 |\ pegoria LF LFa LFyx LFyx LF, Tab. 3
TN b o 0Gy 0Cs 0Cx 0C Tablai6
Krzywe Krzywe uziarmiema
44.1 |Wymagania wobec v: uziamienia wg | Krzywe uziarnienia wg rys. 9-11 | Krzywe uziamienia wg rys. 12-14 ) 15-21 Tabl516
rys. 2-8 WETYS.
Wymagania wobec
Jednorodnodci uziamienia
442 |poszczegblnych perti- Brak wymagan Wgtab. 2 Wgtab. 4 Brak wymagafi Tablica 7
poréwnanie z deklarowana
przez prod écia (S)
‘Wymagania wobec
uzisrnienia na 1
442 sitach kootrolnyeh- rénice w Brak wymagan Wgtab. 3 Wgab 5 Brak wymagafh Tablica 8
przesiewach
Wrazliwo$é na mrdz; wakadnik
4. s PR 35 40 45 35
3 piaskowy SE"”, co najmniej
Odpornosé na rozdrabnianie LAus [ LA;s LAy
{dotyczy frakeji 10/14 odsianej
1 mieszanki} wg PN-EN 1097-
1. kategoria nie wyzsza niz
Odpornosé na Scieranie
(dotyczy frakeji 10/14 odsiane) deklar deklarowana deklarowana -
2 mieszanki) wg PN-EN 1097- deldarowana .
L i
{dotyczy
frakeji kruszywa 8/16 odsianej F10 7 F4 F4 -
z mieszanki) wg PN-EN 1367-
!
Warstwa
! hr
Wartoé¢ CBR po zageszczeniu "“‘3"’“ mnl.a.
do wskaZnika zaggszczenia inaiarg: 335 =60 >80 Brak wymagan
Is=1,0 i moczeniu w wodzie odc;:am‘a} i =
96 h, co najmniei wzmacnizjgca:
=40
Wodoprzepuszezalnosc
mwsunh w warstwie
jace] po zagsszczeniu . .
45 wg mawdy Proctora do = 0,0093 Brak wymagen Brak wymagan Brak wymagaf -
wskasnika zageszezenia Is=1,0;
wspdlczynnik filtracji k co
pajmaiej cr/s
Zawartodé wody w rmeszance
2ageszczanc, % (m/m) 70-100 §0-100 80-100 §0-100 :
wilgotnodc: optymalnej wg
metody Proctora
Wigkszo$é sut ji nieb h okreslonych w dyrektywic Rady 76/ 769/EWG umr)u.l] nie wysitpuje &
. #rodtach Icmszywl pochodunu uam:]n:gn Jedrulk w odniesieniu dn kroszyw sztucznych i odpadowych nalezy .
45  |Tmne cechy Srodowiskowe badaé czy j piecznych nie przel i dopuszezalnych wg odrebnych
*mwwu.weammumumwﬂmw; ypadkach przewidywansgo wyk P hniowego utrwalenia. na hni z tych k, w
ciagu najblizszego sezonu budowlanego.
**t Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy w éna & po pige ym 2ag¢ in metoda P wg PN-EN 13286-2.

6.3.1.

Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobra¢ w

sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Nalezy wykonaé po jednym badaniu na jeden

dojazd do mostu. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
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Wymagania wobec cigglosci uziarnienia na sitach kontrolnych- rdznice w przesiewach podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek.

Minimalna 'i_;l;;l_l-m_\'nmlnn zawartoé frakcji w mieszankach; — 1
[réznice przesiewow w Fo(nv/m) przez sito (mm)] o
e il 2/4 2/5,6 48 [s56/11,2] 816 |11,2722,4 | 16331,5
min, | max | min. | max | min, max | min | max | min, | max win. | max | min. wmax | min | max
onLs | 4 [1s]| 7 ]20| - | - {w]2s|-]|-]10]25 =
o L4tis)- -9 190} L0125 Lo 1o L0 LS L
o63 | - [-fafss]-{-[7]20]-]-frofasf-| - {10]25]

6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze sig r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cmi—5 cm.
Réwnos¢ podbudowy powinno si¢ bada¢ 4-metrowg tata. Nierownos$¢ nie moze przekracza¢ 10 mm.
Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja z tolerancja + 0,5 %.

Réznice pomigdzy rzgdnymi uzyskanymi a projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 0 cmi— 1 cm.
Grubos$¢ podbudowanie moze sig roznic od projektowanej o wigcej niz = 10 %.

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja odchylenia wigksze od okreslonych w pkt. 6.4. powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgboko$ci co najmniej 10 cm, wyrdownanie i powtorne
zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez
spulchnienie warstwy na pelna grubos¢ do polowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne
zageszezenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i
ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7.  OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego o grubosci warstwy 20 cm.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PLATNOSC.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
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Ogodlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt. 9.

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- sprowadzenie niezbg¢dnego sprzetu do wykonania nawierzchni,
- przygotowanie podioza,

- zakup 1 przygotowanie mieszanki z kruszywa,

- wbudowanie i zaggszczenie mieszanki,

- wykonanie niezbgdnych badan i prac pomiarowych,

- utrzymywanie podbudowy w czasie robot,

- niezbedne zabezpieczenia bhp.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
NAWIERZCHNI.
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni przy realizacji inwestycji:
,»,Budowa mostu przez rzeke¢ Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z przygotowaniem podtoza do
utozenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni bitumicznej i obejmujg swoim zakresem oczyszczenie

i skropienie lepiszczem bitumicznym:

- podbudowy z kamienia tamanego na poszerzeniach

- warstwy wiazacej nawierzchni bitumicznej na drodze.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami
i SST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogdlne", pkt. 1.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogo6lne stosowania materiatow.

Warunki ogdlne stosowania materialow podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogélne", pkt. 2.

2.2. Stosowane materialy.

2.2.1. Skropienie warstwy niebitumicznej.

Stosuje si¢ asfaltowa emulsje kationowa $redniorozpadowa o wtasciwosciach zgodnych z ,,WT-3 Emulsje
asfaltowe 2009”

Orientacyjne zuzycie emulsji waha si¢ w granicach 0,4 - 0,6 kg/m2. Dok}adne zuzycie nalezy ustali¢ na budowie
w oparciu o wyglad skrapianej powierzchni

2.2.2.  Skropienie warstw bitumicznych.

Stosuje sig asfaltowa emulsjg kationowa szybkorozpadowa o wlasciwosciach zgodnych z ,,WT-3 Emulsje
asfaltowe 2009”

Orientacyjne zuzycie emulsji waha si¢ w granicach 0,4 - 0,6 kg/m2. Dokladne zuzycie nalezy ustali¢ na budowie
w oparciu o wyglad skrapianej powierzchni.
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2.2.3. Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych stosowanych do ztaczania warstw

nawierzchni.
! Tablica. . Wymagania dotyezace kationowych emulsji asfaltowych
| ymagania dotycz Wy Wyl
i : - stosowanych dozlaczania warstw nawierzchni
CEoBIZMue | ceoBszM
Wymagania Metoda badass Jednostka 60
techniczne wedhug normy ednost Zakres Zakres
Klasa .| Klasa .
wartodci wartofci
3 50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - Iub Iub 5 1120do 180
4 70 do 130
Zawartost lepiszcza { PN-EN 1428 %(m/m)| 5 | 58de62?] 5 | 58do62®
Caas wyplywu %)
dla @ 3 mm w 40°C | FV-EN 12846 s 1 TBR® 1 TBR
p—
Pozostaloft na sicle | pN pN 1429 | %6(mm) | 1 | TBR | 1 | TBR
0,5 mm
Trwalpsé
po 7 daiach PN-EN 1429 %(m/m) | 1 TBR 1 TER
Magazynowaniz i
Sedymentacja PN-EN 12847 | %(m/m) ] 1 TBR 1 TBR
PN-EN 13614 % 1 TBR 1 TBR
’ krycia
Adhezja 9 g pokrys
o WIS, powierz= | 2 | »75 | 2 | 7S
zalacznik 2 chni
pH emulsji PN-EN 12850 - 23,59 - 23,59

Wymagania dotyezqce lepiszezy odzyskanych z kationowych emulsji asfalrowych przez
odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penetraciaw25°C_|PN-EN1426 | Omm | 3 | 1009 | 3 | =100

* Emulsje mosna rozcieficzaé wods, do steenia asfaltu nie nigszego nit 40%(m/m).

8 Nie dotyczy emulsji rozciesczanych wodg na budowie.

< Oznaczenie jest wymagane, gdy emulsja ma bezposredni kontakt 2 kruszywen.

 Dotyczy emulsji preeznaczonej do zwigzania warstwy asfaltowej z podbudows 2awierajacq spoiwo

hydrauliczne.
< Do skropien podbudéw niezwigzanych, w szczegdlnosc z kraszywa stabilizowanege mechanicznie lub
tluczniz kamiennego, dopuszcza sig stosowanie emulsji wyproduko h 2 asfaltu drogowego o p ji

160/220.
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2.2.4.  Skladowanie emulsji.

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosSci. Lepiszcze nalezy
przechowywaé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczeniem.

Warunki przechowywania:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekraczac¢ 3 miesigcy od daty jej produkcji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET.
3.1. Ogo6lne warunki stosowania sprzgtu.

Ogo6lne warunki stosowania sprzetu podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne", pkt. 3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujace zachowania wymagan jakoSciowych robot zostang
przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2. Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni.

Do oczyszczania warstw nawierzchni nalezy uzywac nastgpujacy sprzet:
- szczotki mechaniczne,

- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki reczne,

- lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarek. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia kontrolno-pomiarowe pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametrow:

- temperatury rozkladanej emulsji,

- ci$nienia emulsji w kolektorze,

- obrotéw pompy dozujacej emulsje,

- predkosci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysoko$ci i dlugosci kolektora do rozktadania emulsji,

- ilodci emulsji.

Skrapiarka powinna zapewniac rozktadanie lepiszcza z tolerancja + 10 % w stosunku do ilo$ci zatozone;.
Zbiornik skrapiarki na emulsj¢ powinien by¢ izolowany termicznie, tak aby byto mozliwe zachowanie statej
temperatury emulsji.

Wykonawca powinien posiadaé aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki zawierajace zalezno$ci pomigdzy
wydatkiem emulsji a nastgpujacymi parametrami:

- ci$nieniem emulsji,

- obrotami pompy,

- predkoscia jazdy skrapiarki,

- temperaturg¢ emulsji.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne warunki transportu podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogolne", pkt 4.

4.2. Transport emulsji.

Transport emulsji powinien odbywac si¢ w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie beda powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na
komory o pojemnos$ci max. 1 m3, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emuls;ji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.
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4.3. Transport wody.

Transport wody powinien odbywac si¢ w typowych czystych beczkach.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania robot podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogo6lne", pkt. 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem.

W migjscach trudno dostgpnych nalezy uzywac szczotek recznych lub, na terenach niezabudowanych,
sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni.

Jezeli do oczyszczenia warstwy byta uzyta woda to skropienie moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu warstwy.
Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji jej oczyszczenia przez Inspektora Nadzoru.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana emulsja przy uzyciu skrapiarki a w miejscach trudno dostgpnych
recznie ( za pomoca weza z dysza rozpryskowa ).

Temperatura emulsji powinna miescic si¢ w granicach 20 - 40 . Zabrania si¢ podgrzewania emulsji do

temperatury powyzej 900.

Skropienie powinno by¢ rownomierne, a ilo§¢ rozktadanej emulsji powinna by¢ réwna ilosci zatozonej z
tolerancjg +- 10 %.

Na wszystkich powierzchniach gdzie roztozono nadmierng ilos¢ emulsji Wykonawca powinien roztozy¢
warstwe suchego i rozgrzanego piasku i usuna¢ nadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

W przypadku skropienia emulsjg §redniorozpadowa podbudowy kruszywowej, utozenie nastgpnej warstwy moze
odby¢ sig dopiero po 24 h, natomiast w przypadku skropienia emulsja szybkorozpadowa bitumicznej warstwy
utoZenie nastgpnej warstwy powinno nastapi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody lecz nie wcze$niej jak
po 2 h. Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skrapiana warstwg nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac
tylko niezbgdny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

Jezeli warstwa $cieralna z SMA bedzie uktadana bezposrednio po ulozeniu warstwy wiazacej, to nie jest
wymagane skropienie. Decyzj¢ w tej sprawie podejmie Inspektor Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogoélne", pkt. 6.

Przed przystapieniem do robdt wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymagane;j ilosci emulsji w zaleznosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.2. Badania i kontrola w czasie robot.

Jednorodno$¢ skropienia powinna by¢ sprawdzana wizualnie. Zaleca si¢ przeprowadzi¢ kontrolg ilo$ci
rozktadanej emulsji w/g metody podanej w opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalania. Oznaczenie ilo$ci
rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.

6. OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania og6lne", pkt.7.

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 oczyszczonej i skropionej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni..
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8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M.00.00.00."Wymagania ogoélne", pkt.S8.

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru robdt zanikajacych

i ulegajacych zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie wynikéw pomiarow, badan i oceny wizualnej.
Do odbioru wykonawca przedstawi wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materiatdéw i robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikow badan wykonawcy z biezacej kontroli jakosci
materiatdow i robot oraz ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania robot poprawkowych.
Roboty poprawkowe wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PLATNOSC.

Ptatnos¢ za 1 m2 oczyszczonego i skropionego podtoza odebranego przez Inzyniera Nadzoru.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

- sprowadzenie niezbg¢dnego sprzetu,

- oczyszczenie i skropienie powierzchni

- oczyszczenie miejsca pracy,

- wykonanie robot towarzyszacych wynikajacych z warunkow realizacji.
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D.05.03.05. NAWIERZCHNIA Z ASFALTOBETONU - 0/16 WARSTWA WIAZACA DLA
KATEGORII RUCHU KR 1-2

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego oraz jej
wbudowania w nawierzchni¢ przy realizacji inwestycji:
»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maja zastosowanie przy wytworzeniu mieszanki betonu asfaltowego i jej
wbudowaniu na poszerzeniach drogi w warstwie podbudowy zasadniczej o gr. 6 cm, na wyréwnanie pod
warstwe wigzacq oraz na warstwe wiazaca o gr. 4,0 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i SST
D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogblne stosowania materiatow.

Warunki ogdlne stosowania materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w SST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne", pkt 2.

2.2. Kruszywo.

2.2.1. Wymagania dla kruszyw.

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanych na goraco stosuje si¢ kruszywo
tamane i naturalne uszlachetnione wg PN-EN 13043 w proporcjach i o parametrach zaleznych od rodzaju

warstw nawierzchni na jaka jest przeznaczona dana mieszanka.
Wymagania podstawowe dla grysow podano w tablicy 1.
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Wymagania podstawowe dla kruszywa lamanego - grysy.

Wymagania wiasciwosci kruszywa grubego do warstwy wiazacej, wyrownawczej 1 wzmacniajacej z betonu

asfaltowego.
Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleznosci od kategorii
ruchu 4
KRI+KR2 KR3+KR4 KR5+KR6
Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz G85/20 Gc85/20 Gc85/20
Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze niz wedlug kategorii: Gaonns Gaons Gaons
Zawarto$¢ pytéw wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza niz; I3
Ksztalt kruszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedlug PN-EN 933-4; kategoria nie Flys Flys FIs
Wy2sza niz: Tub STy tub STys lub Sy
Procentowa zawarto$é ziaren o powierzchni przekruszone;j i lamanej w kruszywie Chektarowana Csono Csono
grubym wedlug PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz:
Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN 1097-2, badana na LAss LA3, LAy
kruszywie o wymiarze 10/14 , rozdziat 5; kategoria nie wyZsza niz: '

Gesto$¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8lub 9:

deklarowana przez producenta

Nasiakliwosé wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

WAy, Deklarowana

Gestos¢ nasypowa wedtug normy PN-EN 1097-3:

deklarowana przez producenta

Mrozoodpornosé wedlug PN-EN 1367-1 badana na kruszywie o wymiarze 8/11, 11/16 F,
lub 8/16; kategoria nie wyzsza niz:
»Zgorzel stoneczna” bazaltu wedlug PN-EN 1367-3, wymagana kategoria: SBya

Skiad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny wedlug PN-EN 932-3:

deklarowany przez producenta

Grube zanieczyszczenia lekkie wedlug PN-EN 1744-1 p- 14.2, kategoria nie wyzsza mec 0,1
niz
Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z zuzla wielkopiecowego wymagana odpornosé

chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN 1744-1, p. 19.1:

Rozpad zwiazkéw zelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego chtodzonego
powietrzem wediug PN-EN 1744-1, p, 19.2:

wymagana odpornosé

Stalo$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN-EN 1744-1, p. 19.3;
kategoria nie wyzsza niz:

Vs

2.2.2. Kruszywo drobne tamane.

Wymagania dla kruszywa drobnego tamanego - piasku i kruszywa drobnego granulowanego przedstawia

tablica 2.
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Tablica 2. Wymagania dla piasku lamanego i kruszywa drobnego granulowanego.

Wymagania wlasciwosci kruszywa tamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8mm do warstwy

wiazace]j, wyrdbwnawczej 1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego.

Whasciwosci kruszywa

Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu

KR1+KR2 | KR3+KR4 KR5+KR6

—— —— —

Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Gp85 lub G,85 T

Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz wediug kategorii: GrcNR G120 Grc20

Zawartos¢ pylow wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: he

Jako$¢ pytéw wedtug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MBp10
}Kanciastoéc kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z kruszywa o 5 ) £.30 E.30
ciaglym uziarnieniu wedtug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: GRELRreupta b £

Gestod¢ ziaren wedhig PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasigkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

WA24 Deklarowana

Grube zanieczyszezenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie
WyZsza niz;

Mypc0,1

wiazace]j, wyrdbwnawczej 1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego.

Wymagania wlasciwosci kruszywa nietamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8 mm do warstwy

Wiasciwoscei kruszywa

Wymagania w zaleznoci od kategorii ruchu

niz:

KRI+KR2 KR3+KR4 I KR5+KR6
-ITZT'amienie wed}ug;-EN 933-1, wymagana kategoria: G851 G,85 Gr85
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wieksze niz wedlug kategorii: GqeNR Grc20 Grc20
Zawarto¢ pytow wediug PN-EN 933-1, kategoria nie Wyzsza niz: fio
Jakos¢ pytéw wedlug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MB10
Kanciastod¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0/2 wydzielonego z kruszywa
o ciaglym uziarnieniu wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza Ecspekiarowann

Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

deklarowana przez producenta

Nasiakliwo$¢ wediug PN-EN 1097-6, rozdz, 7,8lub 9

WA24 Deklarowana

Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategoria nie
Wwyzsza niz

Mypc O,l
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2.2.3. Wypehhiacz.

Do mieszanek mineralno - bitumicznych otaczanych na goraco nalezy stosowa¢ wypelniacz podstawowy,

zgodnie z wymaganiami PN-EN 13043
Wypehiacz przeznaczony do mieszanek powinien spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3.
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Tablica 3. Wymagania dla wypelniacza.

Wymagania wypelniacza do warstwy wiazacej, wyrownawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego.

Wiadciwodci wypelniacza

Uziamienie wedlug PN-EN 933-10:

Wymagania w zaleznodci od kategorii ruchu

KRI1+KR2

KR3+KR4

zgodne z tablicq 24 w PN-EN 13043

KRS+KR6

—_— e

Jako$§¢ pyldw wedlug PN-EN 933-9, kategoria nie wy2sza ni2:

Zawnriodé wody wedlug PN-EN 1097-5, nic wy2sza ni:

MB,10

1 %(av/m)

Gestosd vinren wedlug PN-EN 1097-7

deklarowana przez producenta

kategorin:

Wolne przestrzenie w suchyn zaggszezonym wypelninczu wedlug PN-EN 1097-4, wymagana

Rozpuszezalnodé w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, kategorin nie wy2sza niz:

Przyrost temperatury migknienia wedlug PN-EN 13179-1, wymagana kategoria:

Vagus

Arenb/25

WS

Zawartodé CaCO,; w wypeiniaczu wapienmym wedlug PN-EN 196-2, kategoria nie nizsza niz:

CCy

A lond 1

Zawartod wapnia w wyy 200 i ym, wymagana kategoria: N —
WJLiczbn asfaltowa™ wediug PN-EN 13179-2, wymagana kategorin: B Npekiscowans
. Wymagania dla asfaltu
e, Metoda .
Lp. Wiasciwosci . Rodzaj asfaltu 50/70
badania

1 | Penetracja w 25°C 0,Imm PN-EN 1426 50-70

2 | Temperatura migknienia °C PN-EN 1427 46-54

3 Term?erja‘tura zaptonu, nie oC PN-EN 22592 230
mniej niz

4 Zawarto$¢ skladmkpw ol %mm PN-EN 12592 99

rozpuszczalnych, nie mniej niz

Zmiana masy po starzeniu

5 | (ubytek lub przyrost) nie % m/m PN-EN 12607-1 0,5
wigcej niz

6 | Pozostata penetracja po % PN-EN 1426 50
starzeniu, nie mniej niz

7 Wzrostltemp. m}qulep.la po °c PN-EN 1427 9
starzeniu, nie wigcej niz

8 Te.:mp'era.t.ura famliwosci, nie °c PN-EN 12593 8
wigcej niz

2..4. Uziarnienie kruszywa.

Uziarnienie kruszywa tamanego uzytego do wytwarzania mieszanki mineralno-bitumicznej na obie warstwy
nawierzchni powinno si¢ mie$ci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 4.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanki betonu asfaltowego.

Materialy do betonu asfaltowego do warstwy wiazacej i wyrownawczej.

Kategoria ruchu
Material
KR1+2 KR3+4 KR5+6

Mieszanka mineralno-asfaltowa lub granulat asfaltowy 1o 16 16 2 16 2

o wymiarze [, [mm]

Granulat asfaltowy o wymiarze U, [mm] 1» 16 16 22 16 22
35/50, 50/70,

. : PMB 25/55-60 o ks
Lepiszcza asfaliowe ® 50/70 Wiclorodzajowy 35/50 ]\:V e -60 i
4 : zajowy

Wielorodzajowy 50/70 A

Kruszywa mineralne Tablice 8, 9, 10, 11 WT-1 Kruszywa 2010

" na podstawie aprobat technicznych moga by¢ stosowane takze inne lepiszeza nienormowe. )

b dopuszcza sig AC 11 do warstwy wyréwnawezej do kategorii ruchu KR1+6 przy spelnieniu wymagar jak w tablicach 16, 17, 18

w zaleznosel od KR

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy wiazacej i

Wyrownawczej.
Przesiew, [%(m/m)]
Wiasciwose
ACI11W AC 16 W AC 16 W AC22W
KR1+2 KR1+2 KR3+6 KR3+6
_————r—
Wymiar sita #, [mm] od do
;s - - - - = “ 100 |-
224 . - 100 |- 100 |- 90 100
16 100 - 90 100 90 100 65 90
Tl-,2 90 100 |65 80 70 90 - -
8 60 85 - - 55 85 45 70
2 30 55 25 55 25 50 20 45
0,125 6 24 5 15 4 12 4 12
0,063 30 8,0 3,0 8,0 40 10,0 |40 10,0
Zawartos¢ lepiszcza, wzdr (2) | B e Blin 44 Bl 4.4 Bun a2
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Wymagania wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy wiazacej i wyrownawczej, KR1-2

Warunki Wymiar mi i
' yniiar mieszanki
Wihasciwoéé Zageszezaniawg  |Metoda i warunki badania
PN-EN 13108-20 ACIIW |AC16W
Zawarto$¢ wolnych C.1.2, ubijani
.1.2, ubijanie,
przestrzeni 2 x 50 uderzefy ENEN 12697:5, 9.4 f" . J:o :: o
o max 6.4 max 6.0
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie
wypeinione lepiszezem |2 x 50 udirzeﬁ’ PN-EN 12697-8, p. 5 Vggm . Flj;'gmh o
max 80 max 80

Zawarto$é wolnych
prze;trzeni C.1.2, ubijanie,
W mieszance 2 x 50 uderzen
mineralnej

PN-EN 126978, p. 5 VMApin s |VMA v 14

PN-EN 12697-12,

Odporno$¢ na dziatanie |C.1.1 , ubijanie, P r_zechowywanie w40°C
wody 2 %35 uderzed, z jednym cyklem TSR gy  |ITSR gp
zamrazania ¥, badanie

w 25°C

" Ujednoliconq procedure badani i iatani '
!ﬁdano o za}aczi > ¢ badania odpomodci na dzialanie wody z jednym cyklem zamrazania

Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego nalezy stosowac asfalt 50/70 zgodnie PN-EN 12591.
Za jako$¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. Rodzaj asfaltu i1 jego pochodzenie powinny by¢
uzgodnione z Inspektorem Nadzoru. Rowniez do akceptacji Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien

przedstawi¢ uzgodnione z dostawca zasady jakosciowego odbioru lepiszcza.
Zabrania sig stosowania do tego samego asortymentu lepiszczy pochodzacych od réznych producentow. Zmiana

dostawcy ( producenta ) lepiszcza w czasie trwania robot wymaga zgody Inzyniera oraz opracowania nowe;j

recepty na mieszanke¢ mineralno-bitumiczna.
Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ilosciowego i jakosciowego odbioru dostaw oraz wykonania

laboratoryjnych badan kontrolnych.
2.4. Mieszanka betonu asfaltowego.

2.4.1. Wymagania.

Wymagania dla mieszanki mineralno-bitumicznej do warstwy wiazacej podano w tablicy 4.
2.4.2. Dopuszczalne tolerancje dla sktadnikow mieszanki mineralno-bitumiczne;.

Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowanego moga by¢ nastepujace:
a). zawarto$¢ asfaltu: - +- 0,3 %,
b). zawarto$¢ sktadnikoéw mineralnych:

- ponizej sita 0,063 mm - +- 2%,

—sito charakterystyczne dla kruszywa drobnego - +- 2,0 %,

- na sicie 2,0 mm - +- 3,0 %,

-D/2 lub sito charakterystyczne dla kruszywa grubego +-4,0%,

- zawarto$¢ nadziarna—D +- 5,0%.
Dopuszczalne odchylenie krzywej uziarnienia mieszanki wbudowanej odnosi si¢ do uziarnienia projektowanego
wg recepty.
Odchylenie zawartosci ktoregokolwiek ze sktadnikow od sktadu projektowanego nie powinno powodowaé
zmniejszenia modutu sztywnos$ci mieszanki mineralno-bitumicznej ponizej warto$ci wymaganych w tablicy 4.
Jezeli jest stosowana mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i famanego to nalezy przyjac proporcje

kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50.
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3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 3.
3.2. Wytwornia mieszanki.

Wytwornia o pracy cyklicznej, wydajnosci min. 50 t/h.

Otaczarnia nie moze zaktoca¢ warunkow ochrony srodowiska tj. powodowac zapylenia terenu, zanieczyszczac
wod i wywotywacé hatas powyzej dopuszczalnych norm okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Wydajnosé
wytworni musi zapewniaé zapotrzebowanie na mieszankg dla danej budowy.

Nie dopuszcza si¢ do rgcznego sterowania produkcja. Dozowanie powinno odbywac si¢ przy uzyciu wagi
sterowanej automatycznie. Nie dopuszcza sig sterowania recznego odwazania sktadnikow.

Wytwodrnia powinna posiadac¢ petne wyposazenie sktadajace sig z:

- dozatora wstepnego,

- zbiornikéw i kotla do lepiszcza,

- suszarki kruszywa,

- sit sortujacych kruszywo na frakcje,

- wagi odmierzajacej sktadniki mieszanki,

- dozatora wypehiacza,

- mieszalnika sktadnikow mieszanki,

- urzadzenia odpylajacego,

- zasobnika na wyprodukowang mieszanke,

- kabiny sterowania automatycznego.

3.3. Sprzet do wbudowywania mieszanki betonu asfaltowego na goraco.

3.3.1. Uktadarki.

Maszyny te sa wiodace w procesie budowy nawierzchni.

Uktadarki powinny posiadaé:

- odpowiednia wydajnos¢,

- pracowaé w sposob ciagly z szybkos$ciaa 2 - 6 m/min,

- posiada¢ ptyte wibracyjna nadajaca ukladanej warstwie wstgpne zaggszczenie,
- urzadzenie podgrzewajace ptyte wibracyjna,

- urzadzenie sterujaace poziomem uktadania,

- mozliwo$¢ zmiany szerokos$ci uktadania.

3.3.2. Sprzet do zaggszczania.

Do uktadania mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy stosowa¢ nast¢pujace walce:

- walce gtadkie stalowe statyczne lekkie i $rednie,

- walce gladkie stalowe statyczne trzywatowe $rednie,

- walce gladkie stalowe dwuwalowe wibracyjne lekkie,

- walce ogumione cig¢zkie o regulowanym ci$nieniu w oponach w granicach 0,2 - 0,8 MPa,

- walce mieszane typu K-12 z przednim wibracyjnym watem gtadkim stalowym i umieszczonymi na tylnej osi
kotami pneumatycznymi bez bieznika,

- reczne zageszezarki spalinowe.

Walce musza by¢ wyposazone w:

- system zwilzania przy uzyciu ptynu w celu niedopuszczenia do przyklejania si¢ mieszanki,

- fartuchy ostonowe kot ( dotyczy walcéw ogumionych ) w celu utrzymania ich temperatury,

- urzadzenie umozliwiajace regulacjg ciSnienia w oponach w czasie watowania,

- wskazniki wibracji, czgstotliwosci drgan i sity wymuszajacej ( dotyczy walcow wibracyjnych ),
- balast umozliwiajacy zmiang¢ obciazenia,

- urzadzenie do obcinania krawedzi nawierzchni przy walcach gladkich.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".
4.2. Transport mieszanki.

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien spelnia¢ nast¢pujace warunki:

- do transportu mozna uzywac¢ samochodow samowytadowczych,

- transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do spadkéw temperatury przewozonej mieszanki
z wytworni do miejsca wbudowania ponizej 10 % temperatury wyjsciowej,

- samochody powinny by¢ duzej tadownosci tj. min 5 t,

- samochody powinny by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi przykrywa si¢ mieszanke w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne", pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza.

Podtoze ( nizej lezaca warstwa ) pod utozenie kolejnej warstwy nawierzchni powinno by¢ oczyszczone i
skropione emulsja asfaltowa.

5.3. Projektowanie i wytwarzanie mieszanek betonu asfaltowego.
5.3.1. Opracowanie recepty.

Projektowana mieszanka powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 niniejszej SST.

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robot, ktory przedstawia je Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia. Recepty powinny by¢ opracowane dla konkretnych materialéw zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru do wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materialow.

5.3.2. Wytwarzanie mieszanek.

Wytwornia, zgodnie z pkt 3.2., musi posiadaé pelne wyposazenie gwarantujace wlasciwa jakos¢ wytwarzanej
mieszanki. Nie dopuszcza si¢ do r¢cznego sterowania produkcja.

Mieszanki betonu asfaltowego wytwarzane i wbudowywane na goraco mozna produkowac¢ w sezonie od

15 kwietnia do 15 wrzes$nia. Ewentualne przedtuzenie tego okresu moze nastapi¢ po wyrazeniu zgody przez

Inspektora Nadzoru w przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowych tj. temperatury ponad 10°C.
Produkcja moze odbywac sig jedynie na podstawie receptury laboratoryjnej opracowanej przez

Wykonawce lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru.

Produkcja mieszanki moze zostaé rozpoczgta na wniosek Wykonawcy po wyrazeniu zgody

przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do opracowania harmonogramu pracy otaczarki
zapewniajacego ciaglos¢ produkcji i uktadania mieszanki. Wykonawca opracowuje projekt mieszanki

( recepty ), ktory nastgpnie po sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru zostaje zatwierdzony do stosowania.
Bez waznej, zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawca nie moze rozpoczaé¢ produkcji.

Wykonawca ponosi cata odpowiedzialno$¢ za jakos¢ produkeji.

Temperatura wytworzenia mieszanki z asfaltem 50/70 powinna by¢ w granicach

140-180°C ( bezposrednio przed wysytka ).
5.4. Wbudowanie mieszanki.

5.4.1. Warunki atmosferyczne.
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Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych tj. przy suche;j i cieplej
pogodzie, w temperaturze powyzej 10°C. Ukladanie mieszanki moze by¢ wykonywane w temperaturze powyzej
5°Cza zgoda Inspektora. Zabrania si¢ uktadania mieszanek w czasie ciagtych opadow deszczu.

5.4.2. Ukladanie.

Przed przystapieniem do uktadania powinna by¢ wyznaczona niweleta.

Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sposob ciagly, bez przestoju. Ztacza poprzeczne i podtuzne nalezy
wykona¢ przez pionowe obcigcie a nastgpnie posmarowanie lepiszczem.

Temperatura mieszanki powinna by¢ sprawdzana regularnie i utrzymywana w stopniu

uniemozliwiajacym przegrzanie i jednoczesnie pozwalajacym na prawidlowe rozscielenie i zaggszczenie.

5.4.3. Zaggszczenie mieszanki.

Wskaznik zageszczenia mieszanki betonu asfaltowego nie powinien by¢ mniejszy niz 0,98 w kazdym miejscu
przekroju poprzecznego nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne", pkt 6.

6.2. Kontrola i badania laboratoryjne.

Laboratorium Wykonawcy musi by¢ wyposazone w niezbgdna aparature umozliwiajaca przeprowadzenie badan
kontrolnych przewidzianych w SST.

Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy od okresu przygotowawczego ( badania zgromadzonych

materiatdow ) poprzez etap budowy ( produkcja i wbudowanie mieszanek ), az do badan koncowych ( jakosé¢
wykonanej nawierzchni ).

6.3. Badania jakosci robot w czasie budowy.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ kopie
raportéw do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac z czgstotliwo$cia
gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot.

6.4. Badania i pomiary wykonywanych warstw nawierzchni.

6.4.1. Rownos¢ warstw.

Powierzchnia poszczegolnych warstw nawierzchni powinna by¢ rowna i uksztattowana zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Pomiaru nierdéwnosci w kierunku podtuznym dokonuje si¢ planografem w sposéb ciagly.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 - metrowa tata profilowa co 100 m. Nieréwnosci nie powinny
przekraczaé:

- 5 mm - dla warstwy wiazace;j,

6.4.2. Niweleta nawierzchni.

Niweleta nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Tolerancja dla obu warstw wynosi +- 5 mm.

6.4.3. Szeroko$¢ nawierzchni.
Szerokos¢ poszczegodlnych warstw nawierzchni nie moze sig r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz

+- 5 cm. Sprawdzenie szerokosci warstwy wykonuje si¢ przez pomiar bezposredni tasma miernicza prostopadle
do osi podtuznej drogi.
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6.4.4. Grubos$¢ nawierzchni.

Grubo$¢ poszczegdlnych warstw nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.

Grubo$¢ warstw Wykonawca powinien mierzy¢ najpdzniej w 24 godziny po jej wykonaniu, co najmniej w 2-ch
losowo wybranych punktach na kazde 600 m2 nawierzchni.

Dopuszcza sig tolerancjg grubosci warstwy +- 5 mm.

6.4.5. Wymagania dotyczace zaggszczenia.

Wykonawca zobowiazany jest do badania zaggszczenia wykonywanych warstw nawierzchni.
Wymagany wskaznik zaggszczenia wynosi do obu warstw 0,98.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiaru sa 1 t wyré6wnania masa i 1 m2 wykonanej warstwy nawierzchni o okreslonej grubosci.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne", pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jesli wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PLATNOSC.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialow,

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wytwarzanie mieszanki z betonu asfaltowego na podstawie zatwierdzonej przez
Inspektora Nadzoru recepty laboratoryjne;j,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- dostarczenie i odwiezienie niezbgdnego sprzgtu do wbudowania mieszanki,

- mechaniczne roztozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana grubo$cia, niweleta i spadkami
poprzecznymi, zaggszczenie, obcigcie i posmarowanie krawedzi,

- przeprowadzenie badan laboratoryjnych i pomiar6w wymaganych w niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wilasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

3. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

4. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie penetracji igta

5. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury migknienia —
Metoda Pierscienia i Kuli

6. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw — Analiza chemiczna

7. PN-EN 1744-4 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw — Cz__ 4: Oznaczanie
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podatno$ci wypelniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

8. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltéw drogowych

9. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie rozpuszczalnosci

10. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie temperatury famliwosci Fraassa

11. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawartos$ci parafiny — Cz__ 1:
Metoda destylacyjna

12. PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada mieszanek mineralnoasfaltowych
na goraco — Cz__ 6: Oznaczanie ggstosci objgtosciowej metoda_ hydrostatyczng

13. PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada mieszanek mineralnoasfaltowych
na goraco — Cz__ 8: Oznaczanie zawarto$ci wolnej przestrzeni

14. PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada mieszanek mineralno
asfaltowych na goraco — Cz __ 12: Okres$lanie wrazliwos$ci na wodg

10.1. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Ministra Infrastruktury)

15. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na
drogach publicznych, Warszawa 2010

16. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych

17. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych

10.2. Inne dokumenty

18. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)
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D.05.03.06. NAWIERZCHNIA Z ASFALTOBETONU 0/11 - WARSTWA SCIERALNA DLA
KATEGORII RUCHU KR 1-2

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wytworzenia masy asfaltobetonowej oraz jej wbudowania
w nawierzchnig przy realizacji inwestycji:

»,Budowa mostu przez rzeke¢ Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km S + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST maja zastosowanie przy wytworzeniu mieszanki betonu asfaltowego i jej
wbudowaniu na moscie i na dojazdach w warstwe $cieralng o gr. 3,0 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami
1 SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt. 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne", pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogblne stosowania materiatow.

Warunki ogdlne stosowania materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w SST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne", pkt 2.

2.2. Kruszywo.

2.2.1. Wymagania dla kruszyw.

Do mieszanek betonu asfaltowego wytwarzanych i wbudowywanych na goraco stosuje si¢ kruszywo tamane i
naturalne uszlachetnione wg PN-EN 13043 w proporcjach i o parametrach zaleznych od rodzaju warstw

nawierzchni na jaka jest przeznaczona dana mieszanka.
Wymagania podstawowe dla grysow podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania podstawowe dla kruszywa lamanego - grysy.

Wymagania wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego.

S Wymagania w zaleznodei od kategorii ruchu
KRI+KR2 KR3+KR4 KRS+KR6
Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie nizsza niz: Gc85/20% Geo0/20 Gc90/15 ™
Tolerancje uzinmienia; odehylenia nic wigksze niz wedlug kategoril: Gaons Gans Gasns
Zawariodé pyldw wedlug PN-EN 933-1; katcgoria nie wy2sza ni: h
';‘;;:‘f_ l'::;‘:::t;‘zlz T g Ea Flys lub Shs Fl lub Sho Flho lub St
P &€ zinren o powierzchii preekruszong) i
Inmaricj w kruszywie grubym wedlug PN-EN 933-5; kategoria nie ni2sza niz: Cosarowsen Cosn Comn
Odpormodé kruszywn na rozdrabnisnie wedlug normy PN-EN LAy LAy LAz
1097-2, badana na kruszywie o wy 10/14 , rozdzial 5; kategoria nic wy#sza nig:
okt 4
fossioiranisie e i I S L — Pt
il fe i 48)
Gistodd ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 b 9: deklarowana przez producenta
Nasigkliwost wedlug PN-EN 1097-6, rozde. 7, 8 lub 9 WA Dekinrowam
Gestasé nasypowa wedlug normy PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta
Mrozoodpomodt wedlug PN-EN 1367-6 w 1% NaCl, kmiegoria nie wyzsza niz: P
.Zgorze! sloneczna” bazaltu wedhig PN-EN 1367-3, wymngana kstegoria: SBia
Skind chemiczny - uproszezony opls petrograficzny wedlug PN-EN 932-3: deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszozenia Jekkic wedlug PN-EN 1744-1, p.14.2, kntegoria iie wy2sza niz: mypeD, |1
il o gk odpormodé
Sl e ol 3. sy Siuiomts e g ot
Stalod¢ objetosei kruszywa z mz_]a slaluwnicmgu wediug PN-EN 1744-1, p, 193, v
kalegorin nic wyzsza niz: 15
a) D/d <4

2.2.2. Kruszywo drobne tamane.

Wymagania dla kruszywa drobnego famanego - piasku i kruszywa drobnego granulowanego przedstawia
tablica 2.
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Tablica 2. Wymagania dla piasku lamanego i kruszywa drobnego granulowanego.

Wymagania wlasciwosci kruszywa tamanego drobnego lub o cigglym uziarnieniu do D < 8mm do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego.

Wymagania w zaleZnodci od kategorii ruchu
Wiasciwosci kruszywa o ‘°8
KRI+KR2 KR3+KR4 KR5+KR6

Uzismienie wedlug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: (585 lub Gy85 Gy85
Tolerancja uzismicnia; odchylenie nie wigksze ni2 wedlug ketogorii: GreNR Gre20 Gre20
Zawartodt pyldw wedlug PN-EN 933-1, kategorin nie wyzsza niz: fie
Jnkosé pyddw wedlug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz: MB10
Kancinstodt kruszywe drobnego lub kruszywa (/2 wydrielonego 7 kruszywa o

cigglym uziamieniu wedlug PN-EN 933-6, rozde. 8, Bt E.30 E 30

kategoria nie nitsza niz:
Gestodt ziaren wedlug PN-EN (0976, rozdzial 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
Nasigkliwoé¢ wediug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WAL Dektarowana
Grube zanieczyseozenin lekkic, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, katcgona nic My pc0,1

wysza nig: 1pCYy

Wymagania wlasciwosci kruszywa nietamanego drobnego lub o ciaglym uziarnieniu do D < 8mm do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego.

. . Wymagania w zaleznodci od kategorii rachu
Whasciwodci kruszywa
KRI+KR2
———

Uziarnienic wedlug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Gg85 lub G,85
Tolerancja uzi ia; odehylenie nie wigksze nit wedlug kategorii; GreNR
Zawartodé pybdw wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz: Jio
Takodd pylow wediug PN-EN 933-9; kategorin nic wy2sza niz: MB:10
Kanei kruszywa drobnego lub kruszywn 0/2 wydzielonego # kruszyws o

claglym uzismieniu wedlug PN-EN 933-6, rozdz. 8, E . nekiarowana

kstegoria nie nizsza niz:
Gistodé ziacen wedlug PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 lub 9 deklarowana przez producenta
Nasinkliwodt wedlug PN-EN 1097-6, rozdz 7,8 lub 9 W A4 Dekinrowana
Grube zanieozyszezenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2, kategorin nie mypc0,1

wysza niz: Lol

2.2.3. Wypehiacz.
Do mieszanek masy betonu asfaltowego otaczanych na goraco nalezy stosowa¢ wypelniacz podstawowy,

zgodnie z wymaganiami PN-EN 13043.
Wypetniacz przeznaczony do mieszanek powinien spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3.
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Wymagania wlasciwosci wypelniacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego.

Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10;

Wiasciwosei wypelniacza

Wymagania w zaleznoéci od kategorii ruchu
kategorii ruchu

KRI+KR2

KR3+KR4

zgodne z tablicq 24 w PN-EN 13043

KR5+KR6

Jakosé pylow wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie wyz2sza niz:

MB10

Zawarto$¢ wody wedlug PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz:

1 %(m/m)

Gestod¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-7

deklarowana przez producenta

Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym wypelniaczu wediug PN-EN

1097-4, wymagana kategoria: Vawas
Przyrost temperatury migknienia wedlug PN-EN 13179-1, wymagana
kategoria: Aran8/25
Rozpuszczalnodé w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, kategoria nie wy2sza WS aE T
niz: "
Zawartos¢ CaCOy w wypelniaczu wapiennym wedlug PN-EN 196-2,
kategoria nie niZsza niz; CCrn
Zawartoé¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu mieszanym, wymagana
kategoria: Ky vessaconaon
wliczba asfaltowa” wedlug PN-EN 13179-2, wymagana kategoria: BNpesiarowans
. Wymagania dla asfaltu
e Metoda .
Lp. Whasciwosci . Rodzaj asfaltu 50/70
badania
1 | Penetracja w 25°C 0,lmm PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura migknienia °C PN-EN 1427 46-54
3 Telp;.)er.a.tura zaplonu, nie oC PN-EN 22592 230
mniej niz
g fpawartoSC skladnikéw | oy PN-EN 12592 99
rozpuszczalnych, nie mniej niz
Zmiana masy po starzeniu
5 | (ubytek lub przyrost) nie % m/m PN-EN 12607-1 0,5
wigcej niz
6 | Pozostala penetracja po % PN-EN 1426 50
starzeniu, nie mniej niz
7 Wzrost.temp. m}qkrl.lerll}a po o C PN-EN 1427 9
starzeniu, nie wigcej niz
8 Te;mpgraﬁura tamliwosci, nie °c PN-EN 12593 8
wigcej niz

2.2.4. Uziarnienie kruszywa.

Uziarnienie kruszywa tamanego uzytego do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego na obie warstwy

nawierzchni powinno sig¢ mie$ci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 4.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanki betonu asfaltowego.

Sktadniki do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej.

Skiadnik Kategoria ruchu
KR1+2 KR3+4 KRS5+6

Mieszanka mineralna o wymiarze | 5 8 11 8 11 8 11

D, [mm]

Lepiszcza asfaltowe* 50770, 50770, PMB 45/80-55,
70/100 PMB 45/80-55, PMB 45/80-65
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65 Wielorodzajowy 35/50

Wielorodzajowy 5070
Kruszywa mineralne Tablice 12, 13, 14, 15 WT-1 Kruszywa 2010
* na podstawic aprobat technicznych moga byé stosowane takze inne lepiszcza nienormowe

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej, KR1-2

Przesiew, [%(m/m}]
Tl ACS5S ACBS ACI1IS
KR1+2
Wymiar sita #, [mm]
16 - - - # 100 5
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90 - -
2 40 65 45 60 30 55
0,125 8 22 8 22 8 20
0,063 6 14 6 14 5 12,0
Zawartod¢ lepiszcza, wzor (2) | Buies Buinss Brin 56
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Wymagania wlasciwosci betonu asfaltowego do warstwy $cieralnej KR1-2

Warunki zageszczania Wymiar mieszanki

Wiadciwosé wg PN-EN 13108-20 Metoda i warunki badania

ACSS |AC8S |AC11S
— - — e t———————
Zawartos¢ wolnych C.1.2, ubijanie, Vs Vi v
przestrzeni 2 x 50 uderzet PRE SR e el e Bl s
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, " VFB i VFTR‘,, FF';
wypeinione lepiszczem 2 % 50 uderzen PNEN1260%5,p.3 VEB::;:: KF‘B,“:,‘?;1 VFB:E '.;s‘

Zawartosdé wolnych

przestrzeni w mieszance C.1.2, ubijanie,

2 x 50 uderzen PN-EN 12697-8,p. 5 PMA i 14 |FMA i 14 | VMA i 14

mineralnej
Odpornosé na dzialanie C.1.1, ubijanie, PRERN 1269712, e W
wody 9 % 35 uderzed z jednym cyklem zamrazania *, badanie ITSR o TSR oy |ITSR 4

w25°C

* Ujednoliconq procedure badania odpornosci na dzialanie wody z jednym cyklem zamrazania podano w zalgezniku |

Do wytwarzania mieszanki mineralno-bitumicznej na obie warstwy nalezy stosowac asfalt 50/70 zgodnie z PN-
EN 12591

Za jako$¢ dostaw asfaltu odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. Rodzaj asfaltu i1 jego pochodzenie powinny by¢
uzgodnione z Inspektorem Nadzoru. Réwniez do akceptacji Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien
przedstawi¢ uzgodnione z dostawca zasady jakosciowego odbioru lepiszcza.

Zabrania sig stosowania do tego samego asortymentu lepiszczy pochodzacych od réznych producentow. Zmiana
dostawcy ( producenta ) lepiszcza w czasie trwania robot wymaga zgody Inzyniera oraz opracowania nowej
recepty na mieszanke¢ mineralno-bitumiczna.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ilosciowego i jakosciowego odbioru dostaw oraz wykonania
laboratoryjnych badan kontrolnych.

Jezeli jest stosowana mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i famanego to nalezy przyjac proporcje
kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50.

2.4. Mieszanka betonu asfaltowego.

2.4.1. Wymagania.

Wymagania dla mieszanki mineralno-bitumicznej do warstwy wiazacej podano w tablicy 4.
2.4.2. Dopuszczalne tolerancje dla sktadnikéw mieszanki betonu asfaltowego.

Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowanego moga by¢ nastgpujace:
a). zawarto$¢ asfaltu: - +- 0,3 %,
b). zawarto$¢ sktadnikoéw mineralnych:
- ponizej sita- 0,063mm - +- 1,0%,
- Sito charakterystyczne dla kruszywa drobnego - +- 2,0%,
- na sicie 2,0 mm - +- 3,0 %,
- D/2 1ub sito charakterystyczne dla kruszywa grubego- +- 4,0%,
- zawarto$¢ nadziarna— D +- 4,0%.
Dopuszczalne odchylenie krzywej uziarnienia mieszanki wbudowanej odnosi si¢ do uziarnienia projektowanego
wg recepty.
Odchylenie zawartosci ktoregokolwiek ze sktadnikow od sktadu projektowanego nie powinno powodowacé
zmniejszenia modutu sztywnoS$ci mieszanki betonu asfaltowego ponizej warto§ci wymaganych w tablicy 4.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 3.
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3.2. Wytwoérnia mieszanki.

Wytwornia o pracy cyklicznej, wydajnosci min. 50 t/h.

Otaczarnia nie moze zaktéca¢ warunkoéw ochrony Srodowiska tj. powodowac zapylenia terenu, zanieczyszczac
wod 1 wywotywacé hatas powyzej dopuszczalnych norm okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Wydajnosé
wytworni musi zapewnia¢ zapotrzebowanie na mieszanke¢ dla danej budowy.

Nie dopuszcza si¢ do rgcznego sterowania produkcja. Dozowanie powinno odbywacé si¢ przy uzyciu wagi
sterowanej automatycznie. Nie dopuszcza sig sterowania rgcznego odwazania sktadnikow.

Wytwornia powinna posiada¢ pelne wyposazenie sktadajace sig z:

- dozatora wstgpnego,

- zbiornikéw i kotla do lepiszcza,

- suszarki kruszywa,

- sit sortujacych kruszywo na frakcje,

- wagi odmierzajacej sktadniki mieszanki,

- dozatora wypetniacza,

- mieszalnika sktadnikow mieszanki,

- urzadzenia odpylajacego,

- zasobnika na wyprodukowana mieszanke,

- kabiny sterowania automatycznego.

3.3. Sprzet do wbudowywania mieszanki betonu asfaltowego na goraco.
3.3.1.  Ukladarki.

Maszyny te sa wiodace w procesie budowy nawierzchni.

Uktadarki powinny posiadac:

- odpowiednia wydajnos¢,

- pracowaé w sposob ciagly z szybkoscia 2 - 6 m/min,

- posiada¢ ptyte wibracyjna nadajaca ukladanej warstwie wstgpne zaggszczenie,
- urzadzenie podgrzewajace ptyte wibracyjna,

- urzadzenie sterujace poziomem uktadania,

- mozliwo$¢ zmiany szerokosci uktadania.

3.3.2. Sprzet do zageszczania.

Do uktadania mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy stosowaé nastgpujace walce:

- walce gtadkie stalowe statyczne lekkie i $rednie,

- walce gladkie stalowe statyczne trzywatowe $rednie,

- walce gtadkie stalowe dwuwalowe wibracyjne lekkie,

- walce ogumione cig¢zkie o regulowanym ci$nieniu w oponach w granicach 0,2 - 0,8 MPa,

- walce mieszane typu K-12 z przednim wibracyjnym walem gladkim stalowym i umieszczonymi na tylnej osi
kotami pneumatycznymi bez bieznika,

- reczne zaggszezarki spalinowe.

Walce musza by¢ wyposazone w:

- system zwilzania przy uzyciu ptynu w celu niedopuszczenia do przyklejania si¢ mieszanki,

- fartuchy ostonowe kot ( dotyczy walcéw ogumionych ) w celu utrzymania ich temperatury,

- urzadzenie umozliwiajace regulacje ciSnienia w oponach w czasie watowania,

- wskazniki wibracji, czgstotliwosci drgan i sity wymuszajacej ( dotyczy walcow wibracyjnych ),
- balast umozliwiajacy zmiang¢ obciazenia,

- urzadzenie do obcinania krawedzi nawierzchni przy walcach gladkich.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne", pkt. 4.

4.2. Transport mieszanki.
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Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien spetniaé nastepujace warunki:

- do transportu mozna uzywac¢ samochodéw samowytadowczych,

- transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do spadkow temperatury przewozonej mieszanki
z wytworni do miejsca wbudowania ponizej 10 % temperatury wyjsciowe;j,

- samochody powinny by¢ duzej tadownosci tj. min 5 t,

- samochody powinny by¢ wyposazone w plandeki, ktorymi przykrywa si¢ mieszanke w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza.

Podtoze ( nizej lezaca warstwa ) pod utozenie kolejnej warstwy nawierzchni powinno by¢ oczyszczone i
skropione emulsja asfaltowa.

5.3. Projektowanie i wytwarzanie mieszanek betonu asfaltowego.
5.3.1. Opracowanie recepty.

Projektowana mieszanka powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 niniejszej SST.

Za wykonanie recept odpowiada Wykonawca robét, ktory przedstawia je Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia. Recepty powinny by¢ opracowane dla konkretnych materialow zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru do wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek tych materiatow.

5.3.2. Wytwarzanie mieszanek.

Wytwornia, zgodnie z pkt 3.2., musi posiada¢ petne wyposazenie gwarantujace wlasciwa jako$¢ wytwarzanej
mieszanki. Nie dopuszcza si¢ do recznego sterowania produkcja.

Mieszanki betonu asfaltowego wytwarzane i wbudowywane na goraco mozna produkowaé w sezonie od

15 kwietnia do 15 wrzesnia. Ewentualne przedtuzenie tego okresu moze nastapi¢ po wyrazeniu zgody przez

Inspektora Nadzoru w przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowych tj. temperatury ponad 10°C.
Produkcja moze odbywac sig jedynie na podstawie receptury laboratoryjnej opracowanej przez
Wykonawceg lub na jego zlecenie i zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru.

Produkcja mieszanki moze zosta¢ rozpoczgta na wniosek Wykonawcey po wyrazeniu zgody

przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do opracowania harmonogramu pracy otaczarki
zapewniajacego ciaglos¢ produkcji 1 uktadania mieszanki. Wykonawca opracowuje projekt mieszanki

( recepty ), ktory nastgpnie po sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru zostaje zatwierdzony do stosowania.
Bez waznej, zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawca nie moze rozpoczaé¢ produkcji.

Wykonawca ponosi cata odpowiedzialnos¢ za jakos$¢ produkc;ji.

Temperatura wytworzenia mieszanki z asfaltem 50/70 powinna by¢ w granicach

140 - 180°C ( bezposrednio przed wysytka ).
5.4. Wbudowanie mieszanki.
5.4.1. Warunki atmosferyczne.

Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych tj. przy suche;j i cieplej
pogodzie, w temperaturze powyzej 10°C. Uktadanie mieszanki moze by¢ wykonywane w temperaturze powyzej
5°Cza zgoda Inspektora. Zabrania si¢ uktadania mieszanek w czasie ciagtych opadow deszczu.

5.4.2. Ukladanie.

Przed przystapieniem do uktadania powinna by¢ wyznaczona niweleta.
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Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sposob ciagly, bez przestoju. Ztacza poprzeczne i podtuzne nalezy
wykona¢ przez pionowe obcigcie a nastgpnie posmarowanie lepiszczem.

Temperatura mieszanki powinna by¢ sprawdzana regularnie i utrzymywana w stopniu

uniemozliwiajacym przegrzanie i jednoczes$nie pozwalajacym na prawidlowe rozscielenie i zaggszczenie.
5.4.3. Zageszczenie mieszanki.

Wskaznik zageszczenia mieszanki betonu asfaltowego nie powinien by¢ mniejszy niz 0,98 w kazdym miejscu
przekroju poprzecznego nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 6.

6.2. Kontrola i badania laboratoryjne.

Laboratorium Wykonawcy musi by¢ wyposazone w niezbgdna aparatur¢ umozliwiajaca przeprowadzenie badan
kontrolnych przewidzianych w SST.

Badania kontrolne obejmuja caty proces budowy od okresu przygotowawczego ( badania zgromadzonych
materiatoéw ) poprzez etap budowy ( produkcja i wbudowanie mieszanek ), az do badan koncowych ( jakosé
wykonanej nawierzchni ).

6.3. Badania jakos$ci robot w czasie budowy.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarcza¢ kopie
raportow do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac z czg¢stotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot.

6.4. Badania i pomiary wykonywanych warstw nawierzchni.

6.4.1. Rownos¢ warstw.

Powierzchnia poszczegolnych warstw nawierzchni powinna by¢ réwna i uksztalttowana zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Pomiaru nierownosci w kierunku podtuznym dokonuje si¢ planografem w sposob ciagty.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 - metrowa fata profilowa co 100 m. Nieréwnosci nie powinny
przekraczaé:

- 4 mm - dla warstwy S$cieralne;.

6.4.2. Niweleta nawierzchni.

Niweleta nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Tolerancja dla obu warstw wynosi +- 5 mm.

6.4.3. Szeroko$¢ nawierzchni.

Szerokos¢ poszczegolnych warstw nawierzchni nie moze sig r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz
+- 5 cm. Sprawdzenie szerokosci warstwy wykonuje si¢ przez pomiar bezposredni taSma miernicza prostopadle
do osi podtuznej drogi.

6.4.4. Grubos¢ nawierzchni.

Grubo$¢ poszczegdlnych warstw nawierzchni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.

Grubo$¢ warstw Wykonawca powinien mierzy¢ najpdzniej w 24 godziny po jej wykonaniu, co najmniej w 2-ch
losowo wybranych punktach na kazde 600 m2 nawierzchni.

Dopuszcza sig tolerancj¢ grubosci warstwy +- 5 mm.

6.4.5. Wymagania dotyczace zaggszczenia.
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Wykonawca zobowiazany jest do badania zaggszczenia wykonywanych warstw nawierzchni.

Wymagany wskaznik zaggszczenia wynosi do obu warstw 0,98.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 wykonanej warstwy nawierzchni o okres$lonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne", pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jesli wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PLATNOSC.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wytwarzanie mieszanki z betonu asfaltowego na podstawie zatwierdzonej przez
Inspektora Nadzoru recepty laboratoryjne;j,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- dostarczenie i odwiezienie niezbgdnego sprzgtu do wbudowania mieszanki,

- mechaniczne roztozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana gruboscia, niweleta i spadkami
poprzecznymi, zaggszczenie, obcigcie i posmarowanie krawedzi,

- przeprowadzenie badan laboratoryjnych i pomiar6w wymaganych w niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Jak w M.05.03.05.
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D.06.03.01. UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z profilowaniem i
uzupetnianiem poboczy gruntowych i zjazdéw pospotka warstwa o grub. 7cm przy realizacji inwestycji:
»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na roboty wymienione w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z uzupelnianiem
zanizonych poboczy i zjazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupehienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do uzupehnienia poboczy nalezy stosowaé pospotke.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet DO uzupeliania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé sig
mozliwo$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

— rowniarek z transporterem ($cinarki poboczy),

— rowniarek do profilowania,

— tadowarek czotowych,

—  walcow,
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— plytowych zaggszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikdow na wodg.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw
Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystgpowania ubytkow (wglgbien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupeini¢ materiatem o
wlasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupehienie, nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzié¢
do wilgotnos$ci optymalnej, a nastgpnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetiajacego w postaci mieszanek
optymalnych. Wilgotno$¢ optymalna i maksymalna ggsto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszcezenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzgtu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona
powierzchnia powinna by¢ roéwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji
projektowe;j, oraz nie posiadaé sladow po przejsciu walcow lub zaggszczarek.

Wskaznik zaggszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaro6w w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszcezegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej

Uziarnienie mieszanki uzupelniajacej 2 probki
2 WllgOtIl‘OS..C optymalna mieszanki 2 probki
uzupeiajacej
3 | Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cigtym 2 probki
poboczu

4 | Wskaznik zaggszczenia na Scinanych lub

uzupehianych poboczach 2 razy na 1 km
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6.4. Pomiar cech geometrycznych §cinanych lub uzupekhianych poboczy

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiardw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rowno$¢ podluzna
co 50 m
3 Réwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja * 1%.

6.4.2. ROwnos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].

przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Maksymalny

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” robét obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,
dostarczenie materiatu uzupehiajacego,
rozlozenie materiatu,
zageszcezenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481

Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D.07.05.02. OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem oznakowania pionowego ktore zostana wykonane przy realizacji inwestycji:

»,Budowa mostu przez rzeke Rokitnica wraz z dojazdami w ciagu drogi powiatowej nr 3022W Gralewo —
Witkowo na odcinku od km 0 + 690 do km 5 + 233 dl. 4543m”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu oznakowania pionowego
przebudowywanego odcinka drogi.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej (shup, wysiggnik, wspornik itp.)

1.4.2. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania stosowania materialow

Ogolne wymagania dotyczace stosowania materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano
w ST DM.00.00.00.,,Wymagania ogbélne” pkt.2

2.2. Materialy do oznakowania pionowego

Materialami do wykonania oznakowania pionowego wedtug zakresu okreslonego w Dokumentacji Projektowej
sa:
e  prefabrykaty betonowe lub beton wykonywany ,,na mokro” do zamocowania konstrukcji wsporczej
znakow,
konstrukcje wsporcze,
ptyty znakow,
folia odblaskowa,
materiaty do montazu znakow.

2.3. Fundamenty znakéw

Rodzaj fundamentu do zamocowania konstrukcji wsporczej znakow, wymiarowanie i klasa betonu, powinny by¢
zgodne z Dokumentacja Projektowa.

Cement stosowany do betonu w fundamencie znaku powinien by¢ cementem portlandzkim marki 25,
odpowiadajacy wymaganiom PN-88/B-30000.

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712. Woda do betonu powinna by¢
,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250.
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2.4. Konstrukcje wsporcze znakow

Konstrukcje wsporcze znakow oraz sposob potaczenia konstrukcji wsporczej z fundamentem, powinny by¢
zgodne z Dokumentacja Projektowa lub propozycja Wykonawcy akceptowanej przez kierownika Projektu.
Konstrukcje wsporcze — zaleca si¢ wykona¢ z ocynkowanych rur, katownikow lub innym ksztalcie
zaakceptowanymi przez Kierownika Projektu.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej zaakceptowanej przez
Kierownika Projektu.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dlugosci
rury.

Do ocynkowania rury stosuje si¢ gatunek cynku Raf, wedtug PN-H-82200.

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010. Do kazdej partii dla rur i ksztattownikow
wytworca powinien dostarczy¢ ,,zaswiadczenie o jakosci” stwierdzajace zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami
normy, zawierajace co najmniej nazwe lub znak towarowy wytworcy, oznaczenie wyrobu i stwierdzenie

0 zgodno$ci wyrobu z wymaganiami normy.

Powloka metalizacyjna cynkowa na konstrukcjach wsporczych do znakow powinna by¢ z cynku o czystosci nie
mnigjszej niz 99,5% 1 odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02.

Minimalna grubos$¢ powloki metalizacyjnej cynkowej narazonej na dziatanie korozji atmosferycznej wg BN-
89/1076-02, w warunkach umiarkowanych wynosi 120 pm.

2.5. Plyty znakéw

Plyty znakéw drogowych powinny by¢ wykonane z blachy stalowej ocynkowanej. Blacha stalowa o grubosci co
najmniej 1,5 mm powinna by¢ zabezpieczona obustronnie przed korozja cynkowaniem ogniowym lub
elektrolitycznym.

2.6. Materialy odblaskowe

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje sig przez oklejenie powierzchni znaku materiatami odblaskowymi.
Materiaty odblaskowe uzyte do wykonania znakéw drogowych powinny posiadac ,,Swiadectwo dopuszczenia”.
Jako materialy odblaskowe stosuje sig folie odblaskowe I generacji.
Folie odblaskowe uzyte do wykonania tarczy znaku powinny wykazywac pelne zwiazanie z ptyta znaku przez
caly okres deklarowanej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sa lokalne niedoklejenia, odklejenia, ztuszczenia lub
odstawania folii na krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.
Sposob potaczenia folii z powierzchnia ptyty znaku powinien umozliwia¢ jej odtaczenie od plyty bez jej
zniszczenia.
Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowej, technologia malowania lub
klejenia oraz stosowane w tym celu materialy powinny by¢ uzgodnione z producentem folii.
Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych typu 1 powinien wynosi¢ co najmniej 7 lat
a znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowej typu 2 co najmniej 10 lat.
Powierzchnia tarczy znaku powinna by¢ rowna i gladka, nie moga na niej wystgpowaé lokalne nieréwnosci i
pofatdowania.
Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.
Doktadnos$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka aby wady konturé6w znaku, ktére moga powsta¢ przy nanoszeniu
farby na odblaskowa powierzchnig¢ znaku nie byly wigksze niz:

- 0,5 mm dla znakéw matych i §rednich,

- 1 mm dla znakéw duzych i wielkich.
Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaskowa czg$¢ znaku nie powinny by¢ wigksze w kazdym
kierunku niz:

- 2 mm dla znakéw matych i $rednich,

- 3 mm dla znakow duzych i wielkich.
Potaczenie folii odblaskowej z plyta znaku nie moze wykazywac¢ zadnych odklejen i rozwarstwien migdzy tarcza
i ptyta znaku. Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek ognisk korozji zarowno na powierzchni jak i na
obrzezach tarczy znaku.
Tylna strona ptyty znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona farba nieodblaskowa barwy ciemno-szare;.
Grubo$¢ powtoki farby powinna wynosi¢ co najmniej 20 um.

2.7. Materialy do montazu znakéw
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Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe do konstrukcji wsporczych znakow jak sruby, listwy, wkrety itp.
Powinny by¢ czyste, gtadkie bez pgknigé, naderwan i wypuktych karbow.
3. SPRZET
3.1. Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.3
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Przy wykonaniu oznakowania pionowego, przewozie, zatladunku i wytadunku materialdw mozna stosowacé:

- koparki kotowe np. 0,15 m’®

- wiertnice do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie zwigztym,

- Dbetoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
- $rodki transportu materiatow,

- przewozne zbiorniki na wodg,

- sprzgt spawalniczy, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4
4.2. Transport znakéw

Transport znakdéw, konstrukeji wsporczych 1 osprzgtu (uchwyty, $§ruby, nakretki, itp.) powinien si¢ odbywac
srodkami transportowymi w sposdb uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:
- lokalizacj¢ znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni lub krawegdzi pobocza
umocnionego,
- wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Punkty stabilizujace miejsce ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania
i odbioru robot istniata mozliwo$¢ odtworzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoko$§¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

5.3. Prefabrykaty betonowe

Dna wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyréwnac i zagesci¢. Wolne przestrzenie pomigdzy Scianami
gruntu i prefabrykatem nalezy wypetni¢ materialem kamiennym np. klincem i doktadnie zaggséci¢ ubijakami
recznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to gorna powierzchnia prefabrykatu powinna by¢ réwna

z powierzchnig pobocza.

5.4. Konstrukcje wsporcze znakow
Konstrukcje wsporcze znakdéw — shupki, shupy, wysiegniki, powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja
Projektowa lub wskazowkami Kierownika Projektu.

Dopuszcza sig tolerancjg:
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- odchytka od pionu, nie wigcej niz + 1%,

- odchytka od wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz + 2 cm,

- odchytka od odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni lub utwardzonego pobocza, nie wigcej
niz* 5 cm.

5.5. Plyty i tarcze znakow

Plyty znakdéw powinny by¢ wykonane jako jednolite. Znaki drogowe sktadane z kilku segmentéw moga by¢
wykonane tylko dla tablic znakow informacyjnych — tablice przed drogowskazowe, drogowskazy tablicowe,
tablice kierunkowe.

Zamocowanie znakow odblaskowych do konstrukeji wsporczych powinno by¢ wykonane w taki sposob aby nie
przewierca¢ otworow mocujacych w tej czgsci tarczy znaku, na ktorej znajduje sig tre§¢ znaku. Nie dopuszcza
si¢ umieszczania $rub mocujacych przez odblaskowa tarczg znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt.6
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia o jakoSci (atesty)
lub $wiadectwa dopuszczenia oraz wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ ich wyniki Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materialow zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w punkcie 2.
Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowiazani dostarczy¢ zaswiadczenie o jakosci (atesty) lub §wiadectwa
dopuszczenia, naleza:

- plyty znakow,

- folie odblaskowe (tarcze znakdéw),

- drobne elementy montazowe,

- shupki do zamocowania znakow.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot nalezy zbadacé:
¢ zgodnos¢ wykonania znakoéw pionowych z Dokumentacja Projektowa (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢
zamocowania znakow),
e zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw,
e prawidlowos$¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze,
¢ poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod shupki,
e poprawnos$¢ ustawienia stupkow i konstrukceji wsporczych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 szt znaku pionowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.9

9.1. Cena jednostki obmiarowej:

Cena jednostki obejmuje:

L4

¢
¢
¢

*

¢

roboty przygotowawcze,

wykonanie wykopu i fundamentéw,

dostarczenie materiatow,

zamocowanie tablic znakéw drogowych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 niniejsza
specyfikacja,

ustawienie stupkow,

uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

10.2.

Normy.
PN-E 206-1 Beton zwykly.
PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.
PN-B-30000 Cement portlandzki.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco, ogdlnego zastosowania .
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia.
PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco.
PN-H-82200 Cynk.
BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i

aluminiowe na konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych.
Wymagania i badania.
Inne dokumenty
,»Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” Zalacznik nr 1-4 do zarzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r.
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